
PW1-1 
วันพฤหัสบดีท่ี 25 ตุลาคม 2550 เวลา 12:30 น. – 14:30 น. 

หอง : Pailin A 
ประธานกลุมยอย : ดร. แนบบุญ หุนเจริญ จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย 

 
PW-01 เวลา 12:30-12:50 น. 
การคํานวณคาความเก็บประจุ และประมาณคาแรงบิดของมอเตอรเหน่ียวนําสาม
ขดลวดแบบสมมาตรที่ตออยูกับระบบไฟฟาหน่ึงเฟส 
ณพสิทธ์ิ เมงพัด   สลิลทิพย สินธุสนธิชาต ิ
“บทความนี้นําเสนอการคํานวณคาความเก็บประจุ และประมาณคาแรงบิดของมอเตอร
เหนี่ยวนําสามเฟสเม่ือนําไปใชงานกับแหลงจายไฟฟาหนึ่งเฟสโดยนําคาพารามิเตอรตอเฟสท่ี
ไดจากการทดสอบมอเตอรสามเฟสมาพิจารณาเปนวงจรสมมูลของมอเตอรเหนี่ยวนําหนึ่งเฟส
แบบสองขดลวดท่ีไมสมมาตรใน 2 ลักษณะ ลักษณะแรกเปนมอเตอรแบบคาปาซิเตอรตอรวม
ถาวรเหมือนกับมอเตอรเหนี่ยวนําหนึ่งเฟสท่ัวไป และลักษณะท่ีสองเปนมอเตอรชนิดคาปาซิ
เตอรสตารท โดยทําการวิเคราะหเพื่อคํานวณหาคาความเก็บประจุท่ีทําใหมอเตอรมีแรงบิด
เร่ิมตนหมุน และแรงบิดขณะท่ีมอเตอรรับโหลดคาตาง ๆ หลังจากนั้นนําคาแรงบิดท่ีไดจาก
การคํานวณมาเปรียบเทียบกับผลการทดสอบจริง จะเห็นวาผลท่ีไดจากการคํานวณโดยใชวงจร
สมมูลแบบสองขดลวดที่ไมสมมาตรทํานายแรงบิดของมอเตอรสอดคลองกับผลท่ีไดจากการ
ทดสอบจริง” 

 
PW-02 เวลา 12:50-13:10 น. 
Design and Comparison between Single-layer and Double-layer Winding of a 
Permanent Magnet Synchronous Motor  
Panarit Sethakul   Sisuda Chaithongsuk  Takorabet Noureddine 
“This paper presents the design and comparison between single-layer and the double-layer 
winding of a permanent magnet synchronous motor (PMSM). The design was constructed in 
the permanent magnet rotor part. The back-EMF waveform of single-layer winding almost 
reach to sinusoidal waveform but for double-layer winding achieve a sinusoidal back-EMF 
which is smoother than single-layer winding. The decreasing of 5th and 7th harmonics cause 
by the minimization of THD’s back-EMF was influenced from the magnet span[1]. The 
computation of the flux density is done by the finite element magnetic method in order to the 
design the optimum value of magnet span of the permanent magnet rotor. The design for 
both types of the stator windings are compared and verified by the experimental results” 
 

PW-03 เวลา 13:10-13:30 น. 
การศึกษาเปรียบเทียบวิธีโรเตอรสลอตฮารโมนิกสและการวิเคราะหสัญญาณกระแส
ของมอเตอร สําหรับการวัดความเร็วของมอเตอรเหน่ียวนําเมื่อแหลงจายเปนไซน 
ปุณยภัทร ภูมิภาค   ชัยวุฒิ ฉัตรอุทัย 
“บทความนี้นําเสนอการศึกษาเปรียบเทียบวิธีการวัดความเร็วของมอเตอรเหนี่ยวนําเม่ือ
แหลงจายเปนไซนท่ีมีความเหมาะสมเพื่อนําไปประยุกตใชงานรวมกับวิธีการประมาณคา
ประสิทธิภาพของมอเตอรขณะใชงานในกรณีท่ีไมสามารถวัดความเร็วไดโดยตรง ซ่ึงควร
จะตองเปนวิธีการท่ีสะดวก ประหยัด และมีความแมนยํา โดยทําการเปรียบเทียบการหา
ความเร็วของมอเตอรดวยวิธีโรเตอรสลอตฮารโมนิกสกับวิธีการวิเคราะหสัญญาณกระแสของ
มอเตอร ในบทความนี้ไดทําการทดสอบวิธีการวัดความเร็วท่ีนําเสนอกับมอเตอรเหนี่ยวนําสาม
เฟสพิกัด 2.2 และ 5.5 กิโลวัตต โดยเปรียบเทียบกับความเร็วท่ีไดจากเครื่องวัดความเร็วแบบ
แสง  จากการทดลองพบวาท้ังสองวิธีมีความแมนยํา และวิธีการวิเคราะหสัญญาณกระแสของ
มอเตอรมีจุดเดนคือ สะดวก ไมยุงยาก เนื่องจากไมจําเปนท่ีจะตองทราบขอมูลจํานวนสลอต
ของโรเตอร” 

PW-04 เวลา 13:30-13:50 น. 
การวิเคราะหและศึกษาเปรียบเทียบพฤติกรรมระหวางเครื่องจักรกลไฟฟาเหน่ียวนํา 
แบบมาตรฐานและเครื่องจักรกลไฟฟาเหน่ียวนําแบบประสิทธิภาพสูงขณะทํางานเปน 
เครื่องกําเนิดไฟฟาเหน่ียวนําแบบมีการเชื่อมตอกับระบบไฟฟากําลัง 
พุทธพร เศวตสกุลานนท   วิจิตร กิณเรศ  
“บทความนี้นําเสนอการวิเคราะหและศึกษาเปรียบเทียบพฤติกรรม ระหวางเครื่องกําเนิดไฟฟา
เหนี่ยวนําแบบมาตรฐานและเคร่ืองกําเนิดไฟฟา เหนี่ยวนําแบบประสิทธิภาพสูง 3 เฟส 
220/380 โวลท ขนาดพิกัด 2.2 กิโลวัตตแบบท่ีมีการเชื่อมตอกับระบบไฟฟากําลังเพื่อสงจาย
กําลังไฟฟา เขาสูระบบ มีการวิเคราะหและศึกษาเปรียบเทียบการทํางานของเคร่ือง กําเนิด
ไฟฟาเหนี่ยวนําภายใตสภาวะชั่วขณะและสภาวะคงตัวขณะทํางาน ท่ีพิกัด ผลจากการวิจัยจึง
เปนแนวทางในการประยุกตสรางเคร่ืองกําเนิด ไฟฟาเหนี่ยวนําพลังงานลมเพื่อผลิต
กระแสไฟฟาใชภายในประเทศ” 

 
PW-05 เวลา 13:50-14:10 น. 
การวิเคราะหแรงเคล่ือนแมเหล็กเพ่ือตรวจจับการสั่นสะเทือนของมอเตอรในสภาวะ
แรงดันไฟฟาไมสมดุล 
ณรงคเดช ยะลาไสย พชิิต ลาํยอง 
“บทความนี้นําเสนอการทดสอบหาคาการส่ันสะเทือนของมอเตอรไฟฟาเหน่ียวนํา 3 เฟส ท่ี
เปนผลมาจากการใชงานในสภาวะแรงดันไฟฟาไมสมดุล โดยใชเทคนิคการวัดคากระแส 3 
เฟสและใชหลักการคํานวณสนามแมเหล็กหมุนชวยอธิบายพฤติกรรมการแกวงของแรงบิด
เนื่องจากแรงเคลื่อนแมเหล็กท่ีไมสมํ่าเสมอ ซ่ึงเปนสาเหตุท่ีทําใหเกิดการส่ันสะเทือน และ
ขณะเดียวกันใชหัววัดความเรงวัดคาความส่ันสะเทือนท่ีเกิดข้ึนโดยตรง บทความนี้ทําการ
ทดสอบมอเตอรขนาด 1 แรงมา เม่ือใชงานในสภาวะแรงดันไฟฟาสมดุลและไมสมดุล สุดทาย
นําผลที่ไดจากการวิเคราะหสเปกตรัมโดยวิธีการแปลงฟูเรียรอยางเร็ว (FFT) ของแรงเคล่ือน
แมเหล็กเปรียบเทียบกับสเปกตรัมของการส่ันสะเทือน แสดงใหเห็นวาเม่ือมอเตอรใชงานใน
สภาวะแรงดันไฟฟาไมสมดุล เปนสาเหตุหนึ่งท่ีทําใหเกิดการส่ันสะเทือน และการหาคาการ
ส่ันสะเทือนโดยวิธีนี้เปนทางเลือกอีกวิธีหนึ่งท่ีสะดวกและงายในการตรวจวัด” 
 

PW-06 เวลา 14:10-14:30 น. 
การคํานวณหาความเร็วลมระบายความรอนจากภายนอกในการลดอุณหภูมิของมอเตอร 
เปรมศักดิ์ ปรีชา 
“บทความนี้นําเสนอการคํานวณหาความเร็วลมระบายความรอนจากพัดลมภายนอก เพื่อชวย
ระบายความรอนใหกับอุณหภูมิของขดลวดมอเตอรใหลดลง กอนท่ีจะเกิดความเสียหายตอ
ขดลวดมอเตอรในกรณีท่ีมอเตอรทํางานเกินพิกัด ซ่ึงไดนําเสนอวิธีการหาสมการอัตราระบาย
ความรอนท่ีมีการเปลี่ยนแปลงตามความเร็วลมจากภายนอก เพื่อนําไปสูการคํานวณอุณหภูมิ
ขดลวดสเตเตอรของมอเตอรไฟฟาเหนี่ยวนําขนาดตางๆ ซ่ึงจะพิสูจนถึงการคํานวณใหเห็นเปน
ตัวอยาง 2 ขนาดดวยกันคือ 3 แรงมาและ 5 แรงมา 4 ข้ัวแมเหล็ก 50 เฮิรท ตอแบบสตารโดยจะ
ทําการทดสอบมอเตอรขณะขับภาระทางกลท่ี 100%, 110%, 115% และ 120% ของพิกัด ซ่ึงผล
ท่ีไดจากการคํานวณอุณหภูมิเปรียบเทียบกับการทดสอบเม่ือเพิ่มความเร็วลมระบายความรอน
ใหกับมอเตอรมีความผิดพลาดไมเกิน 2 เปอรเซ็นต” 
 
 
 
 

 
 



PW1-2 
วันพฤหัสบดีท่ี 25 ตุลาคม 2550 เวลา 14:50 น. – 16:50   น. 

หอง : Pailin A 
ประธานกลุมยอย : ผศ.ดร. อาทิตย โสตรโยม มหาวิทยาลัยสยาม 

 
PW-07 เวลา 14:50-15:10 น. 
การวิเคราะหและศึกษาเปรียบเทียบสมรรถนะระหวางเครื่องจักรกลไฟฟาเหน่ียวนํา แบบ
มาตรฐานและเครื่องจักรกลไฟฟาเหน่ียวนําแบบประสิทธิภาพสูงขณะทํางานเปนเครื่อง
กําเนิดไฟฟา เหน่ียวนําแบบกระตุนภายในตัวเองที่ปอนใหกับระบบกักเก็บพลังงาน 
พุทธพร เศวตสกุลานนท   วิจิตร กิณเรศ 
“บทความนี้นําเสนอการวิเคราะหและศึกษาเปรียบเทียบสมรรถนะ ระหวาง เคร่ืองกําเนิดไฟฟา
เหนี่ยวนําแบบมาตรฐานและแบบ ประสิทธิภาพสูง ขณะทํางานเปนเครื่องกําเนิดไฟฟา
เหนี่ยวนําแบบ กระตุนภายในตัวเองท่ีใชงานรวมกับระบบกักเก็บพลังงาน โดยใช เคร่ืองกําเนดิ
ไฟฟาเหนี่ยวนําแบบกระตุนภายในตัวเองสามเฟส ขนาด พิกัด 2.2 กิโลวัตต วิเคราะหขนาดตัว
เก็บประจุจากวงจรสมมูลของ เคร่ืองกําเนิดไฟฟาภายใตสภาวะคงตัว เพื่อหาขนาดตัวเก็บ 
ประจุสําหรับสรางแรงดันไฟฟาและรักษาระดับแรงดันไฟฟาสําหรับ ระบบกักเก็บพลังงาน
ขนาดพิกัด 2 กิโลวัตต การแปรความหมายของผล การทดลองจึงเปนแนวทางในการออกแบบ
และพัฒนาเคร่ืองกําเนิดไฟฟาเหนี่ยวนําพลังงานลมสําหรับระบบกักเก็บพลังงานอยางมี
ประสิทธิภาพ” 
 

PW-08 เวลา 15:10-15:30 น. 

การเปรียบเทียบสมรรถนะของมอเตอรเหน่ียวนําสามขดลวดแบสมมาตรเมื่อใชกับ

แหลงจายแรงดันไฟฟาหน่ึงเฟส 

สลิลทิพย สินธุสนธิชาติ   ณพสิทธ์ิ เมงพดั 
“บทความนี้เปนการศึกษาการนํามอเตอรเหนี่ยวนําสามเฟสมาประยุกตตอใชงานกับแหลงจาย
แรงดันไฟฟาหนึ่งเฟส โดยมีรูปแบบการตอใชงาน 2 ลักษณะคือ ใชงานเปนมอเตอรชนิดคาปา
ซิเตอรสตารทและมอเตอรคาปาซิเตอรตอรวมถาวร ในสวนของการใชงานเปนมอเตอรคาปาซิ
เตอรตอรวมถาวร แบงออกเปน 3 รูปแบบการตอคือ ตอใชงานแบบปกติเหมือนกับมอเตอร
เหนี่ยวนําหนึ่งเฟสท่ัวไป ตอแบบเดลตา และตอแบบสตาร จากผลการทดสอบแสดงใหเห็นวา
การนํามอเตอรสามเฟสมาประยุกตใชงานกับแหลงจายไฟหนึ่งเฟสน้ันสามารถทําไดจริง แต
กําลังเอาทพุตและแรงบิดของมอเตอรท่ีไดมีคาลดลง โดยเปอรเซ็นตการลดลงเม่ือเทียบกับ
พิกัดของมอเตอรเหนี่ยวนําสามเฟสข้ึนอยูกับรูปแบบการตอใชงานและขนาดคาปาซิเตอรท่ีใช” 
 

PW-09 เวลา 15:30 -15:50 น. 
การวิเคราะหสวิทชรีลัคแตนซมอเตอรดวยวิธีไฟไนตเอลิเมนตโดยโปรแกรมไอมูส  
สุเมธ ลิปโรจนพงศ  วรา วราวิทย  กนกเวทย ตั้งพิมลรัตน  
“บทความนี้ไดศึกษาการใชงานโปรแกรมไอมสูและไดวางกรอบการคํานวณของโดยขอมูลท่ี
เก่ียวของท้ังหมดไดถูกแจกแจงอยางละเอียดเร่ิมตนจากโครงสรางของสวิทชรีลัคแตนซ
มอเตอรจนกระท่ังถงึกระบวนการแสดงฟลักซแมเหล็กท่ีเกิดข้ึนภายในมอเตอรผลของ
กระบวนการคํานวณท่ีไดรับการศึกษาไดนํามาใชกับเคร่ืองตนแบบของสวิทชรีลัคแตนซ
มอเตอรท่ีเปนงานวิจัยของศูนยวิจัยเทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกสและคอมพิวเตอรแหงชาติเพื่อ
ศึกษาพฤติกรรมของปญหาดานสนามแมเหล็กไฟฟาโดยการใชโปรแกรมไอมูสสรางแบบ 
จําลองสวิทชรีลัคแตนซมอเตอรซ่ึงผลลพัธท่ีไดจากแบบจําลองไดถูกนําไปเปรียบเทียบกับ ผล
การวัดของชุดทดสอบสวิทชรีลัคแตนซมอเตอรของศูนยวิจัยเนคเทคและผลลัพธท่ีเปนภาพ 
เคล่ือนไหวของมอเตอรนี้จะชวยใหกลุมวิจัยศูนยเนคเทคมีความเขาใจเก่ียวกับพฤติกรรมการ
ทํางานของสวิทชรีลัคแตนซมอเตอรไดดีข้ึนและคาแรงบิดท่ีไดจากการสรางแบบจําลองเม่ือ
เปรียบเทียบกับชุดทดสอบจริงมีความสอดคลองกันและไดแสดงถึงผลของการเปลี่ยนแปลง
ของชองวางอากาศตอผลการทํางานข้ันตอนการจําลองสวิทชรีลัคแตนซมอเตอรจากซอฟตแวร
Open source ในงานวิจัยนี้สามารถนาํไปจําลองสวิทชรีลัคแตนซมอเตอรท่ีมีโครงสราง ท่ี
แตกตางหรือมอเตอรชนิดอื่นๆ ได”  

PW-10 เวลา 15:50 -16:10 น. 
การศึกษาผลของฮารมอนิกสที่เกิดจากการควบคุมมอเตอรเหน่ียวนํา 3 เฟส 
ดวยอินเวอรเตอรหลายระดับแบบ RBM 
วิญู แสวงสินกสิกิจ  ทนงชัย รุงหิมวรรณ  วิทยา ทิพสุวรรณพร 
 “บทความนี้นําเสนอการศึกษาผลของฮารมอนิกสท่ีเกิดจากการควบคุมมอเตอรเหนี่ยวนํา 3 
เฟส ดวยอินเวอรเตอรหลายระดับโดยใชเทคนิคการสวิตชแบบ Regular-based Binary 
Modulation (RBM) เปรียบเทียบกับอินเวอรเตอรมาตรฐานรุน FVR-E9S ของบริษัทฟูจิ จาก
การจําลองสัญญาณดวยโปรแกรม MATLAB พบวาเทคนิคการสวิตชแบบ RBM กับ
อินเวอรเตอรมาตรฐานท่ีความถ่ีสวิตชเดียวกัน พบวาคาฮารมอนิกสของ เทคนิคการสวิตชแบบ 
RBM ลําดับตํ่าลดลง และคาเปอรเซ็นต THD ของแรงดันมีคาต่ํากวา สวนการเปรียบเทียบ
เทคนิคการสวิตชแบบ RBM กับอินเวอรเตอรมาตรฐานรุน FVR-E9S ของบริษัทฟูจิ โดยนําไป
ขับเคลื่อนมอเตอรเหนี่ยวนําไฟฟา 3 เฟส  พิกัด  380 V  0.63 A  และ 300 W  พบวาเปอรเซ็นต 
THD ของเทคนิคการสวิตชแบบ RBM ท้ังกระแสและแรงดันตํ่า  สงผลใหมอเตอรเหนี่ยวนํา
ไฟฟามีประสิทธิภาพในการทํางานสูงข้ึน” 
 

PW-11 เวลา 16:10-16:30 น. 
คาตัวเก็บประจุที่เหมาะสมสําหรับเครื่องกําเนิดไฟฟาเหน่ียวนําแบบกระตุนดวยตัวเอง 
ปุณยภัทร ภูมิภาค   ชัยวุฒิ ฉัตรอุทัย 
“บทความนี้นําเสนอวิธีการหาคาตัวเก็บประจุท่ีเหมาะสมเพื่อสรางแรงดันไฟฟาสําหรับเคร่ือง
กําเนิดไฟฟาเหนี่ยวนําแบบกระตุนดวยตัวเอง  ซ่ึงมีเงื่อนไขความถ่ีของแรงดันไฟฟาเทากับ 50 
Hz และการเปล่ียนแปลงแรงดันไฟฟาท่ีข้ัวตองนอยกวา 5 %  วิธีการหาตัวเก็บประจุท่ี
เหมาะสมจะใชหลักการของวงจรสมมูลรวมกับจีเนติกอัลกอริธึม ในบทความนี้จะหาคาตัวเก็บ
ประจุท่ีพิกัดกําลังของเครื่องกําเนิดไฟฟาเหนี่ยวนําโดยพิจารณาดวยกัน 3 กรณี ไดแก ตัว
ประกอบกําลังไฟฟามีคาเทากับ 1, 0.9 และ 0.87   ทําการทดสอบกับเครื่องกําเนิดไฟฟา
เหนี่ยวนําขนาด 4 กิโลวัตต และเปรียบเทียบกับผลการออกแบบท่ีไดจากวิธีการท่ีนําเสนอ ซ่ึง
พบวาท่ีพิกัดกําลังและความถี่ท่ีกําหนดเครื่องกําเนิดไฟฟาเหนี่ยวนํามีการเปลี่ยนแปลง
แรงดันไฟฟานอยกวา 3.5%  ดังนั้นวิธีการที่นําเสนอนี้เปนวิธีการที่งาย และสะดวกซ่ึงสามารถ
นําไปใชการออกแบบหาคาตัวเก็บประจุได” 
 

PW-12 เวลา 16:30-16:50 น. 
การวิเคราะหคุณลักษณะของเครื่องกําเนิดไฟฟาเหน่ียวนําแบบกระตุนตัวเอง ขณะจาย
โหลดไมสมดุล 
ทวีศักดิ์  ตันอราม   เอกรินทร  วาสนาสง 
“บทความนี้นําเสนอการวิเคราะหคุณลักษณะของเครื่องกําเนิดไฟฟาเหนี่ยวนําแบบกระตุน
ตัวเอง ขณะจายโหลดไมสมดุล  นํามอเตอรเหนี่ยวนํา แบบกรงกระรอก 3 เฟส 3 สาย 1 แรงมา 
220/380 โวลท 4 ข้ัว 50 Hz ตอแบบสตาร มาทดสอบทํางานเปนเครื่องกําเนิดไฟฟาเหนี่ยวนํา
แบบกระตุนตัวเอง จายโหลดไมสมดุลย (โหลดความตานทาน) และนําผลการทดสอบมา
เปรียบเทียบกับผลการคํานวณท่ีไดจากสมการ” 

 



PW1-3 
วันศุกรท่ี 26 ตุลาคม 2550 เวลา 8.30 น. – 10.10 น.  

หอง : Pailin A 
ประธานกลุมยอย : ผศ. วิชัย แซลี้ มหาวิทยาลัยเอเชียอาคเนย 

 
PW-37 เวลา 8:30-8:50 น. 
An Economical Generation Direction for Static Voltage Stability in Power Systems 
Arthit Sode-Yome   Nadarajah Mithulananthan 
“This paper proposes an economical generation direction for static voltage stability margin 
to minimize the total operating cost at any loading level. The proposed approach is based on 
the economic load dispatch with load flow. The proposed generation direction is compared 
with other existing generation directions in the modified IEEE 14-bus test system. Cost of 
providing loading margin under different generation directions resulting from various 
generation direction approaches as well as PV curves and losses are also studied and 
compared.” 

 
PW-38 เวลา 8:50-9:10 น. 
การประเมินเสถียรภาพแรงดันไฟฟาดวยวิธีการวิเคราะหวิถีทางเดิน P-Q แบบปรับปรุง 
ณัฐพล ตาทิคุณ   กุลยศ อุดมวงศเสรี 
“ปญหาเสถียรภาพแรงดันเปนปญหาท่ีสําคัญปญหาหนึ่งในการวางแผนและควบคุมระบบ
ไฟฟากําลัง หากผูควบคุมระบบไมสามารถประเมินปญหาและไมมีการวางแผนลวงหนา 
อาจจะนําไปสูเหตุการณไฟฟาดับกระจายเปนวงกวางได ในปจจุบันมีงานวิจัยเปนจํานวนมาก
นําเสนอ วิธีการประเมินปญหาเสถียรภาพของแรงดัน เชน วิธีVSI CPF PQ-Trajectory ฯลฯ วิธี
ท่ีนําเสนอในบทความนี้ เปนวิธีท่ีพัฒนาตอเนื่องจากวิธีท่ี 3 โดยพยายามแกไขขอจํากัดเดิมท่ีวา 
วิธีการดังกลาวสามารถใชไดเฉพาะกับระบบเรเดียล ใหสามารถใชไดกับระบบแบบโครงขาย
ได วิธีการที่พัฒนาข้ึนไดทดสอบกับระบบตัวอยาง 4 บัส และเปรียบเทียบผลการคํานวณกับวิธี 
CPF ผลท่ีไดเปนท่ีนาพอใจ” 
 

PW-39 เวลา 9:10 -9:30 น. 
Comparison on Static Voltage Stability Indices in Power Systems 
Arthit Sode-Yome  Nadarajah Mithulananthan  Wipawan Narksap  
 Sudaporn Chataputtisawan 
“This paper presents the comparison on some voltage stability indices, namely sensitivity 
factor,determinant, singular value, eigenvalue, energy test function and tangent vector. The 
IEEE 14 bus test system including shunt compensation devices: shunt capacitor, Static Var 
Compensator (SVC) and STATic synchronous Compensator (STATCOM) is used as the 
study model throughout the study. Discussion on the benefit of each index is also given. This 
would benefit voltage stability monitoring.” 
 

PW-40 เวลา 9:30-9:50 น. 
การศึกษาปญหาเสถียรภาพแรงดันในระบบไฟฟาของผูผลิตไฟฟารายเล็กอัน
เน่ืองมาจากการรบกวนจากภายนอก 

ธนพล เจนสุทธิเวชกุล  แนบบุญ หุนเจริญ 

“บทความนี้นําเสนอผลการศึกษาปญหาเสถียรภาพแรงดันในระบบไฟฟาของผูผลิตไฟฟาราย

เล็ก (Small Power Producers: SPP) อันเนื่องมาจากการรบกวนในระบบสงไฟฟาหลักภายนอก

โดยอาศัยแบบจําลองเชิงพลวัตของระบบไฟฟา SPP เชื่อมตออยูกับระบบสงไฟฟาหลักอยาง

งาย การจําลองโหลดภายในระบบ SPP ใชแบบจําลองเชิงพลวัตของมอเตอรเหนี่ยวนํา 

พิจารณาปญหาท่ีเกิดข้ึนผานผลตอบสนองเชิงเวลาของขนาดแรงดันท่ีบัสตางๆ ในระบบ 

พรอมท้ังพลวัตของดัชนีชี้วัดเสถียรภาพเชิงอิมพิแดนซ (Impedance Stability Index: ISI)” 
 

PW-41 เวลา 9:50-10:10 น. 
การทํานายเชิงสโตคาสติกของแรงดันตกและแรงดันไมสมดุล ในระบบสงจายไฟฟา
โดยใชวิธีการจําลองเหตุการณแบบมอนติคารโลและวิธีพิกัดเฟส 
สุรสิทธ์ิ ประกอบกิจ  สมพร สิริสําราญนุกุล 
“แรงดันตกคือปญหาคุณภาพไฟฟาอยางหนึ่งของระบบไฟฟากําลัง เนื่องจากวาสาเหตุหลัก
ของแรงดันตกเกิดมาจากฟอลตท่ีอาจจะเกิดข้ึนท่ีไหนก็ไดในระบบสงจายไฟฟา วิธีการจําลอง
เหตุการณแบบมอนติคารโลและวิธีพิกัดเฟสไดนํามาใชในบทความนี้เพื่อเปนเครื่องมือสําหรับ
การทํานายแรงดันตก วิธีการจํา ลองเหตุการณแบบมอนติคารโลนํามาใชในการเขาถึง
พฤติกรรมเชิงสโตคาสติกของฟอลตขณะท่ีวิธีพิกัดเฟสไดนํามาใชในการคํานวณขนาดแรงดัน
สําหรับฟอลตประเภทตางๆ และฟอลตท่ีเกิดข้ึนพรอมกันในตําแหนงท่ีตางกัน ดวยเทคนิคท้ัง
สอง ทําใหทราบถึงคาความคาดหวังของแรงดันตก รวมท้ังแรงดันไมสมดุล และกราฟการ
กระจายขอมูล ขอมูลนี้จะเปนประโยชนตอผูใชไฟของการไฟฟาในการเลือกพิกัดของอุปกรณ
ใหเหมาะสมเพื่อท่ีจะม่ันใจถึงการทํา งานท่ีเหมาะสมสํา หรับอุปกรณท่ีใชในกระบวนการผลิต
ดังกลาว” 
 

 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 



PW1-4 
วันศุกรท่ี 26 ตุลาคม 2550 เวลา 10:30 น. – 12:10 น.  

หอง : Pailin A 
ประธานกลุมยอย : รศ.ดร. ชัยวุฒิ ฉัตรอุทัย สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 

 
PW-42 เวลา 10:30-10:50 น. 
การประมาณติดตามความถี่ของระบบไฟฟา กรณีถูกรบกวนจากฮารมอนิกส อยาง
รุนแรงและเกิดการเปล่ียนแปลงอยางฉับพลันจากคาความถ่ีปกติ 
ชูวงศ วัฒนศักดิ์ภูบาล   สุรสิทธ์ิ ประกอบกิจ   ณัฐวุฒิ พรหมยานนท   วรกิตติ์ แยมบู   
 ยงยุทธ เรืองสุวรรณ   บัลลังก บุญเต็ม 
 “การประมาณคาความถี่ท่ีแมนยํามีความสําคัญมากในงานดานควบคุม และการปองกันระบบ
ไฟฟา บทความน้ีกลาวเก่ียวกับอัลกอรึธึมใหมแบบปรับตัวไดท่ีทนตอการรบกวนจากฮารมอ
นิกสและการเปล่ียนแปลงอยางฉับพลันของความถี่จากคาความถี่ปกติ(50 Hz) ในระดับ
รุนแรง.” 

 
PW-43 เวลา 10:50 -11:10 น. 
การประยุกตการแปลงเวฟเล็ตแบบเต็มหนวยและโครงขายประสาทเทียมชนิดความ
นาจะเปน สําหรับระบุตําแหนงฟอลตในระบบสงจายกําลังไฟฟา 
อรรถพล เงาพิทักษกุล   ธีระศักดิ ์พัฒนเจริญ   อานนัทวัฒน คุณากร  ศุลี บรรจงจิตร 
“บทความฉบับนี้ไดนํา เสนอแนวความคิดใหมสํา หรับตรวจจับฟอลตในระบบสงจาย
กําลังไฟฟาโดยใชเวฟเล็ตแบบเต็มหนวย (DWT) และโครงขายประสาทเทียมชนิดความนาจะ
เปน (PNN) อัลกอริทึมท่ีใชในการระบุตําแหนงฟอลตถูกพัฒนาดวยโปรแกรมMATLAB 
ขอมูลอินพุทท่ีใชในการฝกสอนจะใชคาเวลาท่ีสามารถตรวจจับฟอลตไดในสเกลแรกของ
องคประกอบความถ่ีสูงในกระแสลําดับบวก ชวง ¼ ไซเคิลหลังเกิดฟอลต ผลลัพธท่ีไดแสดง
ใหเห็นวาหลักการท่ีนําเสนอสามารถใชในการระบุตําแหนงฟอลตไดอยางถูกตองแมนยํา” 
 

PW-44 เวลา 11:10 -11:30 น. 
ขั้นตอนวิธีการประมาณสถานะแบบปรับปรุงสําหรับระบบที่มีอุปกรณแฟกต 
เชวศักดิ ์รักเปนไทย  เสริมศักดิ์ เอื้อตรงจิตต 
“บทความนี้นําเสนอวิธีการจุดภายในท่ีปรับปรุงข้ึนเพื่อประมาณคาสถานะของระบบไฟฟา
กําลังท่ีติดต้ังอุปกรณ FACTS หลายชนิด ในท่ีนี้พิจารณาอุปกรณ FACTS บางแบบ คือ ตัว
ชดเชยกําลังไฟฟารีแอกทีฟสถิต ตัวชดเชยอนุกรมท่ีควบคุมดวยไทริสเตอร และตัวควบคุมการ
ไหลกําลังไฟฟารวม เนื่องจากอุปกรณเหลานี้สามารถใชเปนตัวแทนของอุปกรณ FACTS อื่นๆ 
ไดครอบคลุม วิธีท่ีนําเสนอน้ีถูกพัฒนาข้ึนจากวิธีท่ีนําเสนอใน [2] จากการจําลองกับระบบ
ทดสอบ IEEE พบวาวิธีท่ีปรับปรุงแลวมีการลูเขาสูคําตอบไดดีกวาเมื่อเทียบกับวิธีใน [2]” 
 

PW-45 เวลา 11:30 -11:50 น. 
การประมาณสถานะของระบบไฟฟากําลังโดยอาศัยขอมูลจากจํานวนเครื่องวัดที่นอยที่สุด 
ณัฐพล ตาทิคุณ   กุลยศ อุดมวงศเสรี 
“ส่ิงท่ีสําคัญในการวิเคราะหและวางแผนระบบไฟฟากําลัง คือขอมูล หากปราศจากขอมูลท่ีมี
ความถูกตองแลว ผลการวิเคราะหท่ีไดรับก็ไมสามารถเชื่อถือหรือบางครั้งก็นําไปใชประโยชน
ไมได โดยทั่วไป เราสามารถทราบขอมูลความตองการพลังงานไฟฟาไดจากการวัดและขอมูล
ท่ีบันทึกจากเคร่ืองวัดท่ีทําการติดต้ัง อยางไรก็ดี หากเราตองการทราบขอมูลท่ีทุกตําแหนงใน
ระบบไฟฟาท่ีเราสนใจแลว เราจะตองใชเคร่ืองมือวัดเปนจํานวนมากซ่ึงก็จะกอใหเกิดคาใชจาย
ท่ีสูงตามมา บทความนี้จะนําเสนอวิธีการประมาณสถานะของระบบไฟฟากําลังโดยอาศัย
ขอมูลจากจํานวนเคร่ืองวัดท่ีนอยท่ีสุด ซ่ึงเปนแนวคิดหนึ่งท่ีจะชวยในการจัดการกับปญหา
ขางตนได เม่ือทําการทดลองใชวิธีการที่นําเสนอกับระบบทดสอบ 14 บัส ปรากฏวา ผลลัพธท่ี
ไดเปนท่ีนาพอใจ”       
 

PW-46 เวลา 11:50-12:10 น. 
การประมาณคาสถานะในระบบจําหนายกําลังไฟฟา : กรณีระบบ กฟน. 
ชลากร สุวรรณสิทธ์ิ  สุทธิชัย เปรมฤดีปรีชาชาญ  เชวศักดิ์ รักเปนไทย  อุทัย ดีปนตา 

“บทความนี้เปนการนําเอาวิธีการประมาณคาสถานะมาใชกับระบบจําหนายไฟฟากําลังของ 
กฟน. เพื่อศึกษาผลของขอมูลจากการวัดในระบบท่ีมีผลตอความถูกตองและเชื่อถือได โดยใช
ระบบจําหนายไฟฟากําลังบางสวน ของการไฟฟานครหลวงจํานวน 7 สถานี ขนาด 35บัส เปน
ระบบทดสอบสําหรับการศึกษา ผลจําลองแสดงใหเห็นถึงผลกระทบของขอมูลไมดีตอคําตอบ
การประมาณสถานะและการเลือกใชขอมูลการวัดอยางเหมาะสมเพื่อใหคําตอบของการ
ประมาณคาสถานะมีความถูกตอง” 

 

 
 
 
 
 

 
 
 



PW1-5 
วันศุกรท่ี 26 ตุลาคม 2550 เวลา 13:00 น. – 15:00 น.  

หอง : Pailin A 
ประธานกลุมยอย : ผศ. วิญู แสวงสินกสิกิจ มหาวิทยาลัยเกษมบัณฑิต 

 
PW-47 เวลา 13:00-13:20 น. 
ผลคาความตานทานไฟฟาของนํ้าขจัดไอออนแลวตออิมพัลสแรงสูง 
โตมร สุนทรนภา

  
 วีระพันธ รังสีวิจิตรประภา 

“บทความนี้เสนอ การศึกษาผลคาความตานทานไฟฟาของน้ําขจัดไอออนแลวตอแรงดันอิม
พัลส ทําการทดสอบแรงดันอิมพัลสแบบปกติโดยการปอนแรงดันผานฉนวนน้ําขจัดไอออน
แลว ท่ีใสในภาชนะวัสดุ อะคลิลิก ภายในบรรจุแกปโลหะทรงระนาบ-ระนาบ ทําการวัดคา
ความตานทานน้ําท้ังกอนและหลังการทดลอง ดวยวิธี โวลเตจ-แอมแปร (Voltage-ampere 
method) ระหวางการทดสอบ ไดลดคาความตานทานนํ้าขจัดไอออนแลวดวยการผสม
น้ําประปา นอกจากน้ีไดทําการทดสอบความคงทนตอแรงดันอิมพัลส Ub 

50% จากการ

ศึกษาวิจัยทําใหทราบวาคาความตานทานน้ํามากกวา 150,000 .cm จะทําใหน้ํามีคาคงตัว

ไดอิเล็กตริกสัมพัทธ 80 ใกลเคียงกับคาตามทฤษฏี และผลการทดลองท่ีไดนําไปสูขอมูล

สําหรับการสรางและออกแบบตัวเก็บประจุท่ีทําจากน้ําขจัดไอออนแลวตอไป” 

Ω

rε

 
PW-48 เวลา 13:20-13:40 น. 
วงจรสรางแรงดันอิมพัลสทับซอนบนแรงดันกระแสสลับ 50Hz ควบคุมดวย
ไมโครคอนโทรลเลอร 
โกสินทร คลองเชิงสาน  อานันทวัฒน คุณากร   พีรวุฒ ิยุทธโกวิท นรเศรษฐ พัฒนเดช 
 “บทความฉบับนี้ไดนําเสนอวิธีสรางวงจรสรางแรงดันอิมพัลสทับซอนบนแรงดันกระแสสลับ 
50 Hz  ควบคุมมุมเฟสทับซอนดวยไมโครคอนโทรลเลอร  ในวงจรประกอบดวย  วงจรสราง
แรงดันอิมพัลส    วงจรกรองผานความถี่ต่ําเพื่อปองกันแรงดันเกินอิมพัลสท่ีจะเขาสูแหลงจาย
กระแสสลับ 50 Hz  วงจรกรองผานความถี่สูงเพื่อปองกันแรงดันกระแสสลับ 50  Hz ท่ีจะเขาสู
วงจรสรางแรงดันอิมพัลส  และวงจรควบคุม  วงจรนี้ไดทดสอบเปรียบเทียบระหวางการ
จําลองดวยคอมพิวเตอร  กับการทดลองจริงที่ระดับแรงดันอิมพัลสคายอดขนาด      1.1 kV ทับ
ซอนแรงดันกระแสสลับคายอดขนาด  325 V ท่ีมุมเฟสตางๆ” 
 

PW-49 เวลา 13:40-14:00 น. 
การเปรียบเทียบคาความเครียดสนามไฟฟาสูงสุดของแกปแบบระนาบ-ระนาบ, ทรง
กลม-ระนาบ, แทง -ระนาบ และแทง-แทงของอิเล็กโตรดชนิดทองแดงโดยโปรแกรม 
COMSOL Multiphysics 3.2 รูปทรงแบบ 2 มิติ 
สุรศักดิ์ ผลธุสะ   ศุภกิตติ์  โชติโก 
“บทความนี้เสนอคาความเครียดสนามไฟฟาสูงสุดโดยใชวิธีการวิเคราะหแบบไฟไนตเอลิ
เมนตโดย โปรแกรม COMSOL Multiphysics 3.2 รูปแบบ 2 มิติ เปรียบเทียบคาความเครียด
สนามไฟฟาสูงสุดในลักษณะสนามไฟฟาแบบสมํ่าเสมอ (Uniform field) สนามไฟฟาแบบไม
สมํ่าเสมอเล็กนอย (slightly nonuniform field) และสนามไฟฟาแบบไมสมํ่าเสมอสูง (highly 
nonuniform field) ซ่ึงอาศัยการจําลองสนามไฟฟาดวยรูปรางทางเรขาคณิตของอิเล็กโตรด โดย
กําหนดอิเล็กโตรดเปนชนิดทองแดงท่ีมีรูปรางของอิเล็กโตรดแบบแผนระนาบ-ระนาบ (Plane-
Plane Gap) ,ทรงกลม-ระนาบ (Sphere-Plane Gap),แทง-ระนาบ (Rod-Plane Gap) และแบบ
แทง-แทง (Rod-Rod Gap) โดยอิเล็กโตรดรูปทรงสมมาตรแบบแทง (Rod) มุมปลายของแทง
อิเล็กโตรดแตกตางกันเปน 15°,30°,45°และ 60° อิเล็กโตรดแบบแผนระนาบ (Plane) ทรง
ส่ีเหลี่ยมจัสตุรัสขอบมน 6 มิลลิเมตร ขนาด 4×4 ตารางเซนติเมตร หนา  2 เซนติเมตร 
อิเล็กโตรดทรงกลมเสนผานศูนยกลาง 4 เซนติเมตร ผลการศึกษาจะเปรียบเทียบคาความเครียด
สนามไฟฟาสูงสุดท่ีระยะหางชองวางแกป (Gap distance) 2, 4, 6, 8, 10, 12 และ 14 
เซนติเมตร” 
 
 

PW-50 เวลา 14:00-14:20 น. 
การออกแบบและสรางชุดกําเนิดสัญญาณเริ่มตนการทํางานของเครื่องกําเนิด
แรงดันอิมพัลส 
อาณัต ิเล็กเกาะทวด   สุรชัย แสงสุริยันต   อภิชาต ิศรีพานิชกิจ   รัฐพงค ธรรมเจริญ  พีรวุฒ ิ
ยุทธโกวิท   นรเศรษฐ พัฒนเดช   ศิริวัฒน โพธิเวชกุล     
“บทความนี้นําเสนอ วิธีการออกแบบและสรางชุดกําเนิดสัญญาณเร่ิมตนการทํางานของเคร่ือง
กําเนิดแรงดันอิมพัลส (Trigatron) ซ่ึงสามารถสรางแรงดันคายอด 12 kV ไดท้ังข้ัวบวกและข้ัว
ลบ โดยใชชุดสวิตชอิเล็กทรอนิกสเปนตัวควบคุมการทํางาน จากการทดลองในหองปฏิบัติการ
ชุดกําเนิดสัญญาณเร่ิมตนการทํางานของเครื่องกําเนิดแรงดันอิมพัลสมีชวงการเร่ิมตนการ
ทํางานของเคร่ืองกําเนิดแรงดันประมาณ 25 - 35 % ของแรงดันอัดประจุ ตลอดชวงแรงดันอัด
ประจุระหวาง 5 -90 kV” 
 

PW-51 เวลา 14:20-14:40 น. 
การลดสนามไฟฟาบริเวณสายสงไฟฟาแรงสูงโดยใชสายกราวด 
สลักจิตร นิลบวร กิตตพิัฒน ตันตระรุงโรจน  แอนดรูว ซีการ  
“บทความนี้เปนการคํานวณสนามไฟฟาท่ีร่ัวไหลออกจากสายสงไฟฟาแรงสูงซ่ึงสามารถใช
กําหนดระยะ ROW. (Right of way) ท่ีใชในการติดต้ังเสาสงได สําหรับสายสงในบทความนี้
เปนสายสงไฟฟาตามมาตรฐานการไฟฟาแรงดัน 500 กิโลโวลตแบบสองวงจร โดยใชสมการ
แมกซเวลแบบฟงกชันคงท่ี (Quasi-static field) และระเบียบวิธีบาวนดารีเอลิเมนต วิธีการทาง
เมทริกซถูกนํามาใชประกอบในการแกปญหา โดยเม่ือเราปอนคาพารามิเตอรจะสามารถแสดง
กราฟความสัมพันธระหวางสนามไฟฟาและความสูงของสายสงเหนอืพื้นดินเปรียบเทียบกรณี
ท่ีมีสายชีลด (Shield)และไมมีสายชีลดได” 

 
PW-52 เวลา 14:40-15:00 น. 
การออกแบบและการสรางเครื่องกําเนิดรูปคล่ืนผสมสําหรับการทับซอนบนแรงดัน
กระแสสลับ ระหวางมุม 0° - 360° สําหรับการทดสอบอุปกรณในระบบไฟฟาแรงตํ่า 
ธวัชชัย สิมมา ศราวุฒิ คล่ีสุวรรณ  สมพร สิริสําราญนุกุล 
“บทความนี้เสนอการออกแบบ และการสรางเครื่องกําเนิดรูปคลื่นผสม มาตรฐาน ขนาด
แรงดันเปดวงจร 6kV รูปคลื่น 1.2/50 μs และขนาดกระแสลัดวงจร 3 kA รูปคลื่น 8/20 μs ท้ัง
รูปคลื่นบวก ( + )และลบ(-)รูปคล่ืนผสมสามารถทับซอนบนแรงดันกระแสสลับท่ีความถ่ี 
50Hz และควบคุมมุมทับซอนไดตั้งแต 0 ถึง 360 องศา ควบคุมการทํางานดวยไมโครคอลโทล
เลอรMCS51 เพื่อนําไปใชในการทดสอบอุปกรณปองกันแรงดันกระโชกและอุปกรณในระบบ
ไฟฟาแรงตํ่าผลการทดสอบรูปคลื่นท่ีสรางข้ึนอยูในเกณฑมาตรฐาน IEEE C62.41-1991 การ
ทดสอบการทับซอนของรูปคลื่นผสมบนแรงดันไฟฟากระแสสลับท่ีมุมตางๆ มีคาผิดพลาดไม
เกิน 3องศา และสามารถทําการทดสอบตอเนื่องไดไมนอยกวา 12 คร้ังตอนาที ตามมาตรฐาน 
IEC 61000-4-5 ” 
 
 



PW1-6 
วันศุกรท่ี 26 ตุลาคม 2550 เวลา 15:20 – 17:20 น.  

หอง : Pailin A 
ประธานกลุมยอย : ผศ. ชาญศักด์ิ อภัยนิภัฒน  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

 
เวลา 15:20-15:40 น. PW-53 

โปรแกรมนําเสนอขอมูลทางแสงของดวงโคมไฟถนน 
ลิขสิทธ์ิ โพธิประสิทธ์ิ  ชาญศักดิ์ อภัยนิพัฒน 
“บทความนี้นําเสนอโปรแกรมคอมพิวเตอรเพื่อเสนอขอมูลแสงสวางของดวงโคม
ไฟถนน เพื่อนําไปประกอบการออกแบบแสงสวางไฟถนนตามมาตรฐานของ IES 
ซ่ึงโปรแกรมนี้ทําใหการออกแบบแสงสวางไฟถนนเปนไปไดอยางสะดวกรวดเร็ว 
เนื่องจากโปรแกรมจะแสดงขอมูลท่ัวไปของดวงโคมไฟถนนและขอมูลทางแสงของ
ดวงโคมไฟถนน ซ่ึงขอมูลทางแสงของสามารถแบงออกได 2 รูปแบบ คือ การ
นําเสนอขอมูลทางแสงในรูปแบบตาราง และ การนําเสนอขอมูลทางแสงในรูปแบบ
กราฟ โดยแปรคาขอมูลของ IES File มานําเสนอในรูปแบบ Polar Curve, 
Isocandela Curve, Isolux Curve, Isoluminance Curve และ Coefficients of 
Utilization Curve” 
 

PW-54 เวลา 15:40-16:00 น. 
โปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับออกแบบแผนสะทอนของดวงโคมภายใน
อาคารโดยหลักการเปอรยูนิต 
ชนกวรรณ เรืองศรี  ชาญศักดิ์ อภัยนิพัฒน 
“บทความนี้กลาวเกี่ยวกับการนําเสนอ การออกแบบลักษณะของแผนสะทอนแสง
ของดวงโคมภายในอาคารโดยใชหลักการเปอรยูนิตคํานวณและใชโปรแกรม 
Delphi6 ออกแบบ ซ่ึงสามารถกําหนดลักษณะการกระจายแสงและจํานวนครั้งใน
การพับแผนสะทอนแสง เพื่อประมวลผลออกมาเปนลักษณะของแผนสะทอนแสง”  
 

PW-55 เวลา 16:00-16:20 น. 
Applying the Modified 9-DOF Elements for Increasing Accuracy in 
Electrostatic-Field Computation 
Nitipong Pan-klang  Somchai Biansoongnern   Paisan Boonchiam 
“This paper presents a method for improving accuracy result in electrostatic-field 
computation. This method is done by using the modified nine degree of freedom 
elements (M-9DOF). The M-9DOF Element has been improved from typical 9-
DOF Element in unit normal vector calculation. A unit normal vector calculates by 
including the effect of corner angle and area of an element that were connected to 
any node. We apply M-9DOF elements to create a basic 3-D model of a dielectric 
spherical particle under a uniform electric field. This paper also calculates the 
electric field along z-axis at Zp point, 0<Zp<2 from a dielectric spherical particle 
model, and compares the average error of electric field when used difference three 
types of element named linear triangular element, 9DOF element, and M-9DOF 
element. Simulation results are shown that the average errors of electric field by 
using linear triangular element and 9DOF Element are 1.58% and 0.75%, 
respectively. The proposed study can reduce the average error of electric field from 
1.58% to 0.58% when compared with linear triangular element, or 63% by 
percentage.” 

0PW-56 เวลา 16:20-16:40 น. 
Improving of Measurement System for State Estimation  
Using Stochastic Tabu Search 
Thawatch Kerdchuen Weerakorn Ongsakul  Paisan Boonchaim 
“This paper proposes the stochastic tabu search (STS) for improving the 
measurement system for power system state estimation. If the original measured 
system is not observable, the additional measurements with minimum number of 
measurements are added into the system by STS so that there is no critical 
measurement pair. The random bit flipping and bit exchanging perturbation are 
used for generating the neighborhood solutions in STS. The Pδ  observable 
concept is used to determine the network observability. Test results of 10 bus, 
IEEE 14 and 30 bus systems are shown that STS can improve the original 
measured system to be observable without critical measurement pair. Moreover, 
the results of STS are superior to deterministic tabu search (DTS) in terms of the 
best solution hit.” 
 

PW-57 เวลา 16:40-17:00 น. 
การจําลองสนามไฟฟาสถิตแบบเร็วโดยใชเทคนิคการประมวลผลแบบขนาน 
นิติพงศ  ปานกลาง 
“บทความนี้ นาํเสนอผลการประยุกตใชเทคนิคการประมวลผลแบบขนานเพื่อลด
เวลาการจําลองสนามไฟฟาสถิต เทคนิคการประมวลผลแบบขนานท่ีใชไดแก ระบบ
ลินุกซคลัสเตอร ซ่ึงพฒันาจากคอมพิวเตอรสวนบุคคลจํานวน 3 เคร่ือง โดยใน
บทความนี้ไดประยุกตใชลินุกซคลัสเตอรเพือ่จําลองสนามไฟฟาบนอนุภาคฝุนท่ี
ปะปนอยูภายในสวิตชเกียรไฟฟาแรงสูง เพือ่ดผูลการเคลื่อนตัวเขาหากันของอนุภาค
ท่ีมีตอความเขมสนามไฟฟา จากการคํานวณสนามไฟฟาดวยวิธีประจุพื้นผิว แสดง
ใหเห็นวา การเคลื่อนตัวเขาหากันของอนุภาคฝุนมีผลทําใหความเขมสนามไฟฟามี
คาสูงข้ึน โดยจากการลดระยะ d/R จาก1.0 เหลือ 0.5 และ 0.25 ทําใหความเขม
สนามไฟฟาท่ีจุดก่ึงกลางระหวางอนุภาคฝุน (P) เพิ่มข้ึนจาก 1.63kV/mm เปน 
2.21kV/mmและ 2.96kV/mm ตามลําดับ นอกจากนั้น ลินุกซคลัสเตอรท่ีพัฒนาข้ึนยัง
สามารถลดเวลาในการคํานวณสนามไฟฟาลงได 19.6% เม่ือเปรียบเทียบกับ
คอมพิวเตอรเพนเทียม 4 ความเร็ว 3.0GHz” 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 



PW2-1 
วันพฤหัสบดีท่ี 25 ตุลาคม 2550 เวลา 12:30 น. – 14:30 น.  

หอง : Pailin B 
ประธานกลุมยอย : รศ.ดร. อานันทวัฒน คุณากร  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 

 
PW-13 เวลา 12:30-12:50 น. 
การหาตําแหนงติดต้ังและกําลังการผลิตที่เหมาะสมของเครื่องกําเนิดไฟฟาแบบ
กระจายเพ่ือลดกําลังไฟฟาสูญเสียในระบบจําหนายโดยวิธีการคนหาแบบตาบู 
ยุทธนา เอี่ยมสมบูรณ  สมพร สิริสําราญนุกุล 
“เคร่ืองกําเนิดไฟฟาแบบกระจาย คือ เคร่ืองกําเนิดไฟฟาขนาดเล็กท่ีติดต้ังในบริเวณหรือ
ใกลกับตําแหนงท่ีจะตองใชเคร่ืองกําเนิดไฟฟาขนาดเล็กดังกลาว ประโยชนหลายอยางได
รับมาจาการติดต้ังเคร่ืองกําเนิดไฟฟาแบบกระจายในระบบจําหนาย หนึ่งในประโยชน
เหลานั้นคือการลดลงของกําลังไฟฟาสูญเสียในระบบถาหากวาตําแหนงในการติดต้ังและ
ขนาดของเครื่องกําเนิดไฟฟาแบบกระจายไดรับการพิจารณาอยางเหมาะสม ดวยเหตุผลนี้ 
จุดประสงคหลักของบทความนี้คือการพัฒนาแบบจําลองทางคณิตศาสตรและเทคนิคท่ี
อางอิงกับวิธีการคนหาแบบตาบูสําหรับการหาตําแหนงการติดต้ังและขนาดท่ีเหมาะสมของ
เคร่ืองกําเนิดไฟฟาแบบกระจายในระบบจําหนาย ผลการศึกษาจากการทดสอบบนระบบ
จําหนาย 12 บัส, 33 บัส และ 13 บัส ท่ีมีการกระจายตัวของโหลดแบบตางๆ แสดงใหเห็น
วากําลังไฟฟาสูญเสียของระบบลดลงอยางมากเม่ือเทียบกับกําลังไฟฟาสูญเสียกอนการ
ติดตั้งเคร่ืองกําเนิดไฟฟาแบบกระจายดังกลาว” 
 

PW-14 เวลา 12:50-13:10 น. 
การออกแบบตัวควบคุมฟซซี่โลจิกโดยใชวิธีการคนหาแบบตาบูสําหรับควบคุม
ความถี่อัตโนมัติของระบบไฟฟาพลังงานลม-ดีเซล 
อดิศร สินธุโคตร  นิยม นอยน้าํคํา  ประกรณชยั พลรัตนศักดิ ์ ชัยมงค  คําสุม ศราวุธ โพธิยา 
“บทความนี้นําเสนอการออกแบบตัวควบคุมฟซซ่ีโลจิกโดยใชวิธีการคนหาแบบตาบู
สําหรับควบคุมความถี่อัตโนมัติของระบบไฟฟาพลังงานลม-ดีเซล โดยทั่วไปการออกแบบ
ตัวควบคุมฟซซ่ีโลจิกตองอาศัยผูชํานาญการหรือใชวิธีลองผิดลองถูก ทําใหยากตอการ
ออกแบบ อีกท้ังไดผลตอบสนองท่ีไมเหมาะสมท่ีสุด ดังนั้นเพื่อแกไขปญหาน้ี วิธีการคนหา
แบบตาบูจึงไดถูกนํามาใชสําหรับปรับคาแฟคเตอรสัดสวน ฟงกชันสมาชิก และกฏควบคุม 
ของตัวควบคุมฟซซ่ีโลจิก เพื่อควบคุมความถี่ของระบบใหมีการเปลี่ยนแปลงความถ่ีนอย
ท่ีสุดเม่ือมีการรบกวน จากการทดสอบจะเห็นไดวาตัวควบคุมดวยฟซซ่ีโลจิกท่ีนําเสนอน้ี มี
สมรรถณะท่ีดีกวา ตัวควบคุมแบบอื่น เชน ตัวควบคุมพีไอ และตัวควบคุมพีไอท่ีเหมาะสม 
ในดานของคาพุงเกินและเวลาสูสมดุล”  
 

PW-15 เวลา 13:10-13:30 น. 
การจัดเรียงโครงขายเพ่ือลดคากําลังไฟฟาสูญเสียในระบบจําหนายไฟฟาโดยใช
เทคนิคจําลองการอบเหนียว 
อภิรักษ สกุลพงษ   สมพร สิริสําราญนุกุล 
“ การจัดเรียงสายปอนในระบบจําหนายคือข้ันตอนในการเปล่ียนโครงสรางการเชื่อมตอ
ของระบบโดยการเปลี่ยนสถานะของสวิทชเชื่อมโยงและสวิทชตัดตอน จุดประสงคหลัก
ของการจัดเรียงสายปอนท่ีนําเสนอในบทความน้ีคือเพื่อลดความสูญเสียของระบบ โดยมี
เงื่อนไขบังคับของระบบประกอบไปดวย ขีดจํากัดของแรงดันท่ีจุดโหลด ความเปนเรเดียล 
ไมมีไฟฟาดับท่ีจุดโหลดและขีดจํากัดของสายปอน ปญหาดังกลาวสามารถแกปญหาได
โดยใชวิธีเทคนิคจําลองการอบเหนียว วิธีท่ีไดรับการพัฒนาข้ึนทําการทดสอบกับระบบ
จําหนาย 16 บัส 32 บัส และ 69 บัส ผลการศึกษาแสดงใหเห็นวาวิธีท่ีนําเสนอสามารถระบุ
รูปแบบของการเปด-ปดสวิทชท่ีใกลเคียงหรือเหมาะสมท่ีสุดท่ีใหการดําเนินการท่ีมี
ประสิทธิภาพมากท่ีสุดภายในระยะเวลาการคํานวณท่ีสมเหตุสมผล ขณะเดียวกันก็
สอดคลองกับเงื่อนไขบังคับของระบบ” 

1PW-16 เวลา 13:30-13:50 น. 
การจายไฟฟาอยางประหยัดของโรงไฟฟาพลังงานความรอนโดยใชโครงขายประสาทเทียม 
สาคร ปนตา  สุทธิชัย เปรมฤดีปรีชาชาญ  สมบูรณ นุชประยูร  สามารถ ยะเชียงคํา                      
วิสูตร อาสนวิจิตร  อัศวิน แกวสิงห 
“บทความนี้นาํเสนอเร่ืองการสงจายไฟฟาอยางประหยัดในโรงไฟฟาแบบพลงังานความรอนซ่ึงถือ
เปนเร่ืองสําคัญมากในเรื่องการจัดการการผลิตไฟฟา ในงานวิจัยนี้ไดนําเสนอวิธีการใชโครงขาย
ประสาทเทียมหาปริมาณการสงไฟฟาอยางประหยัดของโรงไฟฟาแทนวิธีการวนซํ้าแบบ แลมดา 
(Lambda iteration) ซ่ึงเปนวิธีพื้นฐาน และทดสอบกับตัวอยางหนวยผลิตท่ีอยูในโรงไฟฟาเดียวกัน 
2 ตัวอยาง จากผลการทดสอบวิธีโครงขายประสาทเทียมสามารถหาคําตอบไดอยางแมนยําและใช
เวลาในประประมวลผลเร็วกวาวิธีการวนซํ้าแบบแลมดา” 
 

PW-17 เวลา 13:50-14:10 น. 
การประยุกตใชวิธีกลุมอนุภาคในการวางแผนการติดต้ังคาปาซิเตอรแบงคที่เหมาะสมเพ่ือ
ลดความสูญเสียในระบบจําหนายไฟฟา 
ธวัช สิริสังกาส  สมพร สิริสําราญนุกุล 
“การติดต้ังคาปาซิเตอรเพื่อชดเชยกําลังไฟฟารีแอคทีฟคือส่ิงท่ีจําเปนในการวางแผนในระบบ
จําหนาย เนื่องจากเปนการลดความสูญเสียของกําลังไฟฟา เพราะวาประโยชนทางเศรษฐศาสตรท่ี
ไดรับจากการลดความสูญเสียดังกลาวอาจจะมากกวา คาใชจายท่ีเก่ียวของกับการติดต้ังคาปาซิ
เตอร ปญหาการติดต้ังคาปาซิเตอรมี 2 ดานท่ีจะตองนํามาพิจารณาพรอมกัน อยางแรก คือตําแหนง 
และอยางท่ีสอง คือ ชนิด จํานวน และ ขนาด ในบทความนี้ ฟงกชันเปาหมายของปญหาคือ ทําให
ความสูญเสียของกําลังไฟฟารวมของระบบมีคาต่ําท่ีสุด ขณะท่ียังคงรักษาขนาดของแรงดันของทุก
จุดโหลดใหอยูภายในขีดจํากัดท่ีกําหนดสําหรับโหลดหลายๆ ระดับ การแกปญหาการติดต้ังคาปา
ซิเตอรโดยใชวิธีกลุมอนุภาค ขณะท่ีความสูญเสียของระบบและแรงดันท่ีจุดโหลดสามารถคํานวณ
ไดจากการไหลของกําลังไฟฟาในระบบจําหนาย ประสิทธิภาพของวิธีกลุมอนุภาคที่พัฒนาข้ึน
แสดงไดดวยระบบ 10 และ 33 บัส ผลการศึกษาแสดงใหเห็นวาวิธีกลุมอนุภาคสามารถให
ตําแหนงและขนาดท่ีเหมาะสมของคาปาซิเตอรท่ีทําใหเกิดคาใชจายรวมตํ่าท่ีสุดตลอดชวง
ระยะเวลาการวางแผน” 
 

PW-18 เวลา 14:10-14:30 น. 
การยายที่ใหมของอุปกรณตัดตอนในระบบจําหนายไฟฟาโดยใชระบบอาณานิคมมด 
วิวัฒน ทิพจร น 
“บทความนี้นําเสนอการยายท่ีใหมของอุปกรณตัดตอนในระบบจําหนายไฟฟา เพื่อลดมูลคาความ
เสียหายจากไฟดับของผูใชไฟ  โดยไมตองลงทุนเพิ่ม เนื่องจากปญหาการจัดวางอุปกรณตัดตอน
เปนปญหาการหาคําตอบท่ีดีท่ีสุดแบบรวม และฟงกชันจุดประสงคไมเปนเชิงเสน บทความนีเ้ลอืก
วิธีระบบอาณานิคมมดในการแกปญหา เนื่องจากวิธีระบบอาณานิคมมด มีคุณลักษณะปอนกลับ
เปนบวก  มีการคํานวณแบบกระจาย และใชวิธี constructive greedy heuristic ผลลัพธท่ีไดแสดง
ใหเห็นวา การยายท่ีใหมของอุปกรณตัดตอนโดยใชระบบอาณานิคมมดสามารถลดมูลคาความ
เสียหายเนื่องจากไฟดับของผูใชไฟได” 



PW2-2 
วันพฤหัสบดีท่ี 25 ตุลาคม 2550 เวลา 14:50 น. – 16:50 น.  

หอง : Pailin B 
ประธานกลุมยอย : ผศ. วันชัย ธนาเศรษฐอังกูล  มหาวิทยาลัยขอนแกน 

 
PW-19 เวลา 14:50-15:10 น. 
การวิเคราะหและศึกษาเปรียบเทียบผลกระทบของการทําสกิวอิ้งที่มีตอการสราง
แรงดันไฟฟาของเครื่องกําเนิดไฟฟาเหน่ียวนําแบบกระตุนภายในตัวเอง 
พุทธพร เศวตสกุลานนท  วิจิตร กิณเรศ 
“บทความนี้นําเสนอการวิเคราะหและศึกษาเปรียบเทียบผลกระทบ ของการทําสกิวอิ้งบน
โรเตอร ท่ีมีผลตอการสรางแรงดันไฟฟาของเคร่ือง กําเนิดไฟฟาเหนี่ยวนําแบบกระตุน
ภายในตัวเองขนาดพิกัด 220/380 โวลท 4 ข้ัวแมเหล็ก2.2 กิโลวัตต วิเคราะหขนาดของตัว
เก็บประจุของ เคร่ืองกําเนิดไฟฟาเหนี่ยวนํา จากวงจรสมมูลท่ีคิดผลกระทบของการ ทําสกิ
วอิ้งบนโรเตอร ทดสอบและเปรียบเทียบการทํางานของเคร่ือง กําเนิดไฟฟาเหนี่ยวนําโดย
ใชโรเตอร 3 แบบ ประกอบดวยการทําสกิวอิ้ง โรเตอรมุม 0 องศา 5 องศา และ 10 องศา 
ภายใตสภาวะช่ัวขณะและ สภาวะคงตัว ผลท่ีไดรับสามารถนําไปเปนแนวทางในการ
พัฒนาการ ออกแบบเครื่องกําเนิดไฟฟาเหนี่ยวนําพลังงานลมอยางมีประสิทธิภาพ” 
 

PW-20 เวลา 15:10-15:30 น. 
เทคนิคการแปลงพีคิวอารสําหรับการรักษาระดับแรงดันโหลดโดยใช D-STATCOM 
ชัยยุทธ สัมภวะคุปต  ธนัดชัย กุลวรวานิชพงษ 
“บทความนี้นําเสนอการประยุกตเทคนิคการแปลงพีคิวอารเปนทางเลือกเพื่อรักษาระดับ
แรงดันโหลด เทคนิคท่ีนําเสนอนี้ใชควบคุมการทํางานของ D-STATCOM โดยใชหลักการ
ควบคุมแบบสัดสวน(proportional control) การควบคุมดวยเทคนิคการแปลงพีคิวอาร 
(PQR transformation) ใชตัวควบคุมเพียงชุดเดียว คือ ตัวควบคุมสําหรับองคประกอบพี 
ในขณะที่การใชเทคนิคคารากกําลังสองเฉล่ียแบบไถล (sliding root mean square) ตอง
เลือกใชตัวควบคุม 1 เฟสจาก 3 เฟส ระบบทดสอบ 4 บัส ถูกนํามาใชจําลองสถานการณ
ลัดวงจรสามเฟสแบบสมมาตร ผลการจําลองพบวาเทคนิคการแปลงพีคิวอารสามารถรักษา
ระดับแรงดันโหลดเปนอยางดีดวยเวลาในการตอบสนองเพียง 2.8 มิลลิวินาทีเทานั้น 
ในขณะท่ีเทคนิคคารากกําลังสองเฉลี่ยแบบไถลใชเวลาตอบสนองถึง 68.4 มิลลิวินาที” 
 

PW-21 เวลา 15:30-15:50 น. 
Performance Improvement of Dynamic Voltage Restorer by V-control 
Paisan Boonchiam  Apapol Mahaveera  Prayad Kongsuk  Nadarajah Mithulananthan 
“This paper presents the performance improvement of dynamic voltage restorer (DVR) 
by vector control (V-control), which improves transient performance of DVR. Both 
current and voltage controllers are incorporated by V-Control, with an inner current 
control loop and outer voltage control loop. The loop gains are determined according to 
the system analysis, carried out on closed loop system. Also a review of the reported 
control techniques that have been implemented to control the injected voltage by DVR is 
presented. Simulation results have proved that the proposed algorithm is able to improve 
transient response of DVR.” 
 

2PW-22 เวลา 15:50-16:10 น. 
การประเมินผลกระทบของ UPFC ที่มีตอความเชื่อถือไดของระบบไฟฟากําลัง 
วิทยา สุริยาสกล  กุลยศ อุดมวงศเสรี 
“บทความนี้นําเสนอวิธีการประเมินผลกระทบของการติดตั้งอุปกรณ UPFC ท่ีมีตอความเชื่อถือได
ของระบบไฟฟากําลังดวยวิธีการจําลองเหตุการณแบบมอนติคารโล พรอมท้ังพิจารณาถึงวิธีการ
แกปญหาเม่ือเกิดปญหาข้ึนในระบบโดยการเพิ่มหรือลดกําลังการผลิตประกอบกับการตัดโหลด
อยางเหมาะสม โดยแบบจําลองของ UPFC ท่ีใชในบทความน้ีจะเปนแบบ Voltage Source 
Converter (VSC) ซ่ึงเปนวิธีการท่ีสามารถนํามาประยุกตใชกับวิธีการคํานวณการไหลของ
กําลังไฟฟาแบบ Newton-Raphson ไดอยางมีประสิทธิภาพ วิธีการท่ีนําเสนอไดทดสอบกับระบบ 
IEEE-RTS 79 โดยทําการวิเคราะหเปรียบเทียบคาดัชนีความเชื่อถือไดของระบบไฟฟากําลัง
ระหวางสภาวะกอนและหลังการติดต้ัง UPFC” 

 

PW-23 เวลา 16:10-16:30 น. 
วิธีฝูงมดสําหรับการแกปญหาการจายโหลดอยางประหยัด เมื่อพิจารณาเง่ือนไขบังคับการ
ปฏิบัติงานของเครื่องกําเนิดไฟฟา 
ภคพงษ ธนิตกุล  กิติภรณ เงินบุตรโคตร  พงศพันธ โพธิสาจันทร ชวน ทาวกลาง  
 ศราวุธ โพธิยา 
“บทความนี้นําเสนอวิธีฝูงมดสําหรับแกปญหาการจายโหลดอยางประหยัดของโรงจักรไฟฟาพลัง
ความรอน เม่ือพิจารณาเงื่อนไขบังคับการปฏิบัติงานของเคร่ืองกําเนิดไฟฟา เชน ขีดจํากัดอัตรา
การเปลี่ยนแปลง ชวงการทํางานตองหาม และการสูญเสียในการสงจาย การทดสอบไดดําเนินการ
กับระบบไฟฟากําลัง 2 ระบบประกอบดวยเคร่ืองกําเนิดไฟฟา 6 และ 15 เคร่ือง ผลการจําลอง
สถานการณ เม่ือเปรียบเทียบกับวิธีการอื่น ๆ เชน วิธีพันธุกรรมยีนต วิธีการคนหาแบบตาบ ูและวิธี
กลุมอนุภาค ปรากฏวา การแกปญหาโดยใชวิธีการท่ีนําเสนอนี้ มีสมรรถนะท่ีดีกวาท้ังสามวิธี ท้ัง
ในดานความถูกตองของคําตอบและเวลาเฉลี่ยท่ีใชในการคนหาคําตอบ” 
 

PW-24 เวลา 16:30-16:50 น. 
การเปรียบเทียบคากําลังไฟฟาสูญเสียและอุณหภูมิขดลวดมอเตอรไฟฟาเหน่ียวนําแบบ 3 
เฟส  โดยใช พีดับเบิลยูเอ็ม อินเวอรเตอรและอินเวอรเตอรแบบ6 ขั้นเปนแหลงจาย 
สิริวิช ทัดสวน  บุญเลิศ ส่ือเฉย 
“บทความนี้เปนการศึกษาการเปรียบเทียบคากําลังไฟฟาสูญเสียและอุณหภูมิขดลวดมอเตอรไฟฟา
เหนี่ยวนํา3 เฟส   เม่ือใชงานรวมกับพีดับเบิลยูเอ็ม อินเวอรเตอรและอินเวอรเตอรแบบ6ข้ัน      
โดยข้ันตอนการทดสอบจะใชเทคนิคการปรับ 2 เทคนิค  คือ1. การคงท่ีแรงดันเชื่อมโยงของ
อินเวอรเตอรและทําการปรับม็อดดูเลททางขนาด 2.ใชอินเวอรเตอรแบบ 6 ข้ัน   โดยเทคนิคท้ัง2
แบบจะมีการปรับคล่ืนมูลฐานแบบแรงดันไฟฟาตอความถ่ีไฟฟา   ผลลัพธท่ีไดทําใหทราบวา
เทคนิคการปรับแบบพีดับเบิลยูเอ็มอินเวอรเตอรท่ีคงท่ีแรงดันดี.ซี.เชื่อมโยงและปรับม็อดดูเลทมี
คากําลังไฟฟาสูญเสียและอุณหภูมิขดลวดนอยกวาแบบอินเวอรเตอรแบบ6ข้ัน” 
 

 
 
 

 
 

 



PW2-3 
วันศุกรท่ี 26 ตุลาคม 2550 เวลา 08:30 น. – 10:10 น. 

หอง : Pailin B 
ประธานกลุมยอย : รศ.ดร. พิชัย อารีย  มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร 

 
PW-58 เวลา 8:30-8:50 น. 
การคํานวณการไหลของกําลังไฟฟาโดยใชเทคนิคการถายโอนโหลด 
อุดมศักดิ ์ทองกระจาย   ธนัดชัย กุลวรวานิชพงษ 
 “ในปจจุบันระบบไฟฟากําลังมีความซับซอนสูง การติดต้ังอุปกรณชดเชยกําลังไฟฟาใน
บางกรณีเปนการเพิ่มบัสใหมใหระบบ สงผลใหสมการการไหลของกําลังไฟฟาและตัวแปร
ท่ีเก่ียวของเพิ่มข้ึนตามจํานวนอุปกรณท่ีถูกติดต้ัง การคํานวณผลเฉลยของการไหลของ
กําลังไฟฟาในกรณีนี้มีความยุงยาก ท้ังตอผูควบคุมระบบ และปญหาเร่ืองการลู เขา 
บทความนี้นําเสนอวิธีการคํานวณผลเฉลยของการไหลของกําลังไฟฟาโดยใชระเบียบวิธี
เกาส-ไซเดลรวมกับเทคนิคการถายโอนโหลด หลักการนี้ใชเทคนิคการกําจัดบัสใหมท่ี
เพิ่มเติมเขามาโดยการถายโอนไปอยูท่ีบัสขางเคียงท่ีมีอยูเดิม ทําใหจํานวนสมการไม
เปลี่ยนแปลง คาดวาจะชวยเรงอัตราการลูเขาของผลเฉลยได ระบบทดสอบ 15 บัส ไดถูก
นํามาทดสอบเพื่อประเมินประสิทธิภาพของการใชเทคนิคการถายโอนโหลด ผลการ
ทดสอบพบวา ดวยเทคนิคท่ีนําเสนอจํานวนรอบและเวลาในการคํานวณมีคาลดลง 
นอกจากน้ียังชวยแกปญหาการไมลูเขาของผลเฉลยในสภาวะเลว (ill-condition) ไดเปน
อยางดี” 
 

PW-59 เวลา 8:50-9:10 น. 
การปรับปรุงโหลดโฟลวอัลกอริทึมรวมกับแบบจําลองของโหลดชนิดดัชนีแรงดัน
ไมเปนเชิงเสน 
เดชาชัย งามประเสริฐ   พชิัย อารีย 
“บทความนี้นําเสนอวิธีการปรับปรุงโหลดโฟลวอัลกอริทึมดวยวิธีนิวตันราฟสัน โดยการ
รวมแบบจําลองโหลดชนิดดัชนีแรงดันไมเปนเชิงเสน (non-linear voltage-dependent load) 
โหลดโฟลวอัลกอริทึมท่ีไดรับการปรับปรุงใหมนี้ไดถูกนํามาทดสอบกับระบบไฟฟาของ
ไอสามอีส่ีสิบบัส (IEEE 40 bus system)  คาความคลาดเคลื่อนของกําลังไฟฟาจริงแสดงให
เห็นวาโหลดโฟลวอัลกอริทึมท่ีปรับปรุงนี้ยังคงมีคุณลักษณะการลูเขาหาคําตอบท่ีดี (แบบค
วอดราติก) เม่ือเปนโหลดชนิดอิมพีแดนซและกระแสคงท่ี นอกจากนี้การวิเคราะหการไหล
รวมกับโหลดซ่ึงมีดัชนีแรงดันตางกันในบทความนี้แสดงใหเห็นถึงความสําคัญของโหลดท่ี
มีผลตอผลลัพธของแรงดันและกําลังไฟฟาท่ีไดจากการคํานวณโหลดโฟลว” 
 

PW-60 เวลา 9:10-9:30 น. 
An Improved Voltage Correction Power Flow 
for Radial Distribution Systems with Laterals 
Komson Daro  Bundhit Eua-Arporn 
“This paper presents an improved Voltage Correction Power Flow for a Radial 
Distribution System (RDS). The proposed method adopts mismatching of bus voltage 
magnitude in stead of a power balance as convergence criterion. The formulation is 
simplified and can be applied with RDS with laterals. The proposed methodology is 
robust. It is tested with a 23-bus radial distribution system with satisfied results.” 
 
 

3PW-61 เวลา 9:30-9:50 น. 
AC–DC Power Flow Analysis with Multiterminal Converter Stations by 
Sequential Method 
Jutanon Kaewmanee   Somporn Sirisumrannuku 
“ This article presents a technique for solving an AC-DC power flow problem with 
multiterminal converter stations. The technique solves the AC and the DC parts 
separately and sequentially. The solution of the AC power flow problem is obtained by 
the Newton Raphson method. The solution is then passed to the DC problem to calculate 
two key parameters: transformer taps and converter angles. These two subproblems are 
iteractively solved until the solution has been converged. The methodology is 
demonstrated by a 13-bus power system, which consists 6 DC buses and 7 AC buses.” 
 

PW-62 เวลา 9:50-10:10 น. 
Investigating Performance of Centralized and Decentralized Volt/Var 
Control using Monte Carlo Simulation 
 Natthaphob Nimpitiwan 
“Control of system voltage and reactive power flow is normally accomplished through 
applications of on load tap changing transformers (OLTCs), shunt capacitors (SCs) and 
generators. For controlling these devices, algorithms for determining the point of 
operation can be separated into 2 major categories: decentralized and centralized control 
schemes. Due to the simplicity of installation and operation, the decentralized control 
scheme is well-known and widely used for decades. By comparing measured voltages 
with desired values, the controlled devices working under the decentralized control 
scheme operate independently withoutconsidering the system wide effect. On the other 
hand, in the centralized control scheme, several optimization techniques are applied to 
determine the optimal operating point for the controlled devices. Operation of the 
centralized control scheme aims to maintain system voltage profile within a permissible 
range and simultaneously minimize line losses. In this paper, feasibility and effectiveness 
of the decentralized and the centralized control schemes are investigated. Both control 
schemes are tested by applying Monte Carlo simulation on a part of distribution systems 
in ChiangMai, a northern province of Thailand.” 

 
 
 
 
 
 

 



PW2-4 
วันศุกรท่ี 26 ตุลาคม 2550 เวลา 10:30 น. – 12:10 น.  

หอง : Pailin B 
ประธานกลุมยอย : ดร. ชาย ชมภูอินไหว สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 

 
PW-63 เวลา 10:30-10:50 น. 
ความยาวประสิทธิผลของสายดินภายใตกระแสฟาผา 
พงศพันธุ ปริยวงศ   วีระพันธ รังสีวิจิตรประภา 
“ในการออกแบบระบบสายดินนอกจากการลดความตานทานดินแลว ผูออกแบบควรตอง
คํานึงถึงการลดอิมพัลสอิมพิแดนซ ซ่ึงการเพิ่มความยาวสายดินเปนอีกวิธีท่ีใชลดความตาน
ทานดิน แตเม่ือความยาวมีคาสูงถึงระดับหนึ่งแลวอิมพัลสอิมพิแดนซจะลดนอยมาก เพราะ
สายดินมีความยาวประสิทธิผล ในบทความนี้ไดนําเสนอความยาวประสิทธิผลของสายดิน
ท่ีระดับการเปล่ียนแปลงคาอิมพัลสอิมพิแดนซของสายดินเปรียบเทียบกับการเปลี่ยนความ
ยาวของสายดินจากรอยละ 1 - 20 ซ่ึงไดคาความยาวประสิทธิผลของสายดิน 12 เมตร - 2 
เมตร สําหรับความตานทานดิน 19 ohm.cm” 
 

PW-64 เวลา 10:50-11:10 น. 
เครื่องตรวจวัดชวงเวลาการเปดและปดหนาสัมผัสสําหรับเซอรกิตเบรคเกอร
ไฟฟาแรงสูง 
ทศพร พรหมสิทธ์ิ  ศิริวัฒน โพธิเวชกุล 
“บทความนี้เสนอการออกแบบสรางเครื่องตรวจวัดชวงเวลาการเปด และปดหนาสัมผัสของ
เซอรกิตเบรคเกอรไฟฟาแรงสูง เพื่อทดสอบเซอรกิตเบรคเกอรตามมาตรฐาน IEC62271-
100 โดยใชไมโครคอนโทรลเลอร MCS-51 ควบคุมกระบวนการทดสอบ และประมวลผล
การทํางาน โดยทําการสงสัญญาณควบคุมการเปด และปดหนาสัมผัส และทําการตรวจวัด
ชวงเวลาการเปด และปดหนาสัมผัสและแสดงผลท่ีจอ LCD ในการทดสอบกับเซอรกิต
เบรคเกอรตัวอยาง ระบบ 24 กิโลโวลท จํานวน 2 รุน ของการไฟฟานครหลวง ผลท่ีไดจาก
เคร่ืองตรวจวัดท่ีสรางข้ึนเปรียบเทียบกับเครื่องมือทดสอบมาตรฐานมีความผิดพลาดไมเกิน 
3 เปอรเซ็นต ซ่ึงมีความนาเชื่อถือสูงสามารถผลิตข้ึนใชเองภายในประเทศ ลดการนําเขา
เคร่ืองมือทดสอบจากตางประเทศ ซ่ึงมีราคาสูง” 
 

PW-65 เวลา 11:10-11:30 น. 
การออกแบบสรางข้ัวตอสายแบบ Stress cone เพ่ือใชในการทดสอบหาดิสชารจ
บางสวน ในสายเคเบิลใตดินแรงดันสูง 
ปฏิภาณ เกิดลาภ   ศิริวัฒน โพธิเวชกุล  ธนากร น้ําหอมจันทร    พงษสวัสดิ์ คชภูมิ    
อติกร เสรีพัฒนานนท 
“บทความน้ีนําเสนอการศึกษาและออกแบบสรางข้ัวตอสายแบบ stress cone เพื่อใช
ทดสอบหาดิสชารจบางสวนในสายเคเบิลใตดินแรงดันสูง พิกัด 12/20(24) กิโลโวลท 
ขนาด 240 ตารางมิลลิเมตร โดยใชซูปเปอรลีนไนลอนกลึงข้ึนรูปสําหรับควบคุม
ความเครียดสนามไฟฟา    ซ่ึงควบคุมแบบ capacitive stress control บริเวณปลายสายเคเบิล 
โดยนําระเบียบวิธีไฟไนตอิลิเมนตมาใชในการจําลองหาขนาดของ stress cone และการ
กระจายของสนามไฟฟา  โดยข้ัวตอสายแบบ stress cone ท่ีออกแบบสรางมีความยาวเพียง 
12 เซนติเมตร มีขนาดส้ันกวาข้ัวตอสายแบบทฤษฎีมิติท่ีเหมาะสม ถึง 40 เปอรเซ็นต และ
ไมตองใชฉนวนควบคุมความเครียดสนามไฟฟา สามารถทดสอบหาดิสชารจบางสวนได
ใกลเคียงกับข้ัวตอสายแบบทฤษฎีมิติท่ีเหมาะสม และใชในการทดสอบหาคาดิสชารจ
บางสวนในสายเคเบิลไดตามมาตรฐาน IEC 60270 เนื่องจากข้ัวตอสายมีขนาดเล็ก ใชงาย 
ตนทุนการสรางต่ํา ใชระยะในการปอกสายเคเบิลท่ีส้ัน เปนการลดความส้ินเปลืองสาย
เคเบิลจากการทดสอบ” 

PW-66 เวลา 11:30-11:50 น. 
การเบรกดาวนของแกปตางๆที่ระยะแกป 10-100 ไมโครเมคร ภายใตแรงดันพัลสสี่เหล่ียม 
สาวิตรี แสนสะอาด  ศุภกิตติ์ โชติโก   ณัฐวุฒ ิชยาวนชิ 
“งานวิจัยนี้เปนการศึกษาวิเคราะหลักษณะสนามไฟฟา แรงดันเบรกดาวนและเวลาลาชาของเบรก
ดาวนฉนวนอากาศ ท่ีระยะแกปตั้งแต 10-100 ไมโครเมตร ภายใตสภาวะแรงดันพัลสเดี่ยวกวาง 
300 นาโนวินาที ระหวางแกปทดสอบ แบบระนาบ-ระนาบ ทรงกลม-ระนาบ และ ปลายแหลม-
ระนาบ จากทฤษฎีการกระจายสนามไฟฟา เม่ือปอนแรงดันใหกับอิเล็กโตรดในลักษณะตางๆ จะ
พบวาแรงดนัเบรกดาวนของแกปแตละแบบไมเทากัน ท่ีระยะแกปเทากัน ท้ังนี้ก็ข้ึนอยูกับปจจัย
หลายๆประการ เชน คาความเครียดสนามไฟฟาของอิเล็กโตรดแตละแบบมีคาแตกตางกันไป และ
ลักษณะสนามไฟฟา เปนตน นาผลการทดลองท่ีไดในแตละกรณีการทดสอบมาเปรียบเทียบตาม
หลักทฤษฎีการกระจายสนามไฟฟา และศึกษาเวลาลาชาของการเบรกดาวน (time to breakdown) 
ของฉนวนอากาศ จากผลการทดลองคาแรงดนัเบรกดาวนมีคาสูงข้ึนเนื่องจากคาความเครียดไฟฟา
ลดลงท่ีระยะแกปเพิ่มข้ึนและคาเวลาลาชาของการเบรกดาวนมีคาลดลงเม่ือระยะแกปเพี่มขึ้น” 
 

PW-67 เวลา 11:50-12:10 น. 
Partial Discharges Diagnosis using the Kolmogorov-Smirnov one sample test 
Ratchakorn Panhorthong  Srawut Kleesuwan 
“In this paperpresents of the diagnosis electrical insulation system which suffers from partial 
discharge (PD) It uses statistical .by computer softwareoperator such as Skewness, Kurtosis, 
Cross-correlation factor etc. to analyze PD signal which measured it from PD artificial model 
forcreate PDpatterns (finger print) and keep there in PD database. The diagnosis of PD in high 
voltage apparatus has been used Kolmogorov-Smirnov one sample test (KS test) for recognition 
with PD database. For this study found the diagnostic of PD by KS-test can show in good result 
of PD origin compare with commercial PD analyzing software and this method easy to create 
PD pattern for diagnosis further if know real PD causes” 

 
 
 



PW2-5 
วันศุกรท่ี 26 ตุลาคม 2550 เวลา 13:00 น. – 15:00 น.  

หอง : Pailin B 
ประธานกลุมยอย : ดร. อนวัช แสงสวาง มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

 
เวลา 13:00-13:20 น. PW-68 

การหักลางคาเก็บประจุแฝงในตัวเหน่ียวนําของวงจรกรองสัญญาณรบกวนดวยวิธี
คาเก็บประจุรวม  
กฤษณะพันธุ ไพบูลยวัฒนกิจ  วีระเชษฐ ขันเงนิ 
“บทความนี้จะนําเสนอการหักลางคาเก็บประจุแฝงในตัวเหนี่ยวนําท่ีอยูภายในวงจรกรอง
สัญญาณรบกวนท่ีความถ่ีสูง โดยการใชคาเก็บประจุรวม ซ่ึงเกิดข้ึนจากการเลียนแบบดวย
ตัวเก็บประจุจริง โดยท่ีความถ่ีสูงตัวเหนี่ยวนําในวงจรกรองสัญญาณรบกวนจะประพฤติ
เสมือนเปนตัวเก็บประจุ ซ่ึงจะทําใหวงจรกรองสัญญาณรบกวนมีอัตราการลดทอนลง ใน
บทความนี้จะทําการจําลองการหักลางคาเก็บประจุแฝงในตัวเหนี่ยวนําดวยคาเก็บประจุรวม 
และทําการทดสอบจริงโดยใชเพาวเวอรซัพพลายเปนตัวสรางสัญญาณรบกวนเพื่อพิสูจนวา
หลักการนี้สามารถปรับปรุงประสิทธิภาพการกรองสัญญาณรบกวนได” 
 

PW-69 เวลา 13:20-13:40 น. 
ผลการจําลองเชิงตัวเลขของการกระจายสนามไฟฟาจากการใชงานโทรศัพทมือถือ
ของมนุษย 
รัฐธรงค บุญวุฒิวิวัฒน  ธนัดชัย กุลวรวานิชพงษ  เผด็จ เผาละออ 
“บทความน้ีไดนําเสนอประโยชนจากการใชระเบียบวิธีผลตาง (finite difference method 
:FDM) ในการประมาณคาสนามไฟฟาบริเวณสายสงไฟฟาแรงสูง จุดประสงคในการ
วิเคราะหไมไดคํานึงเฉพาะการคํานวณหาคาสนามไฟฟาจากสายสง แตยังใหความสําคัญถงึ
ผลกระทบท่ีเกิดจากการใชงานโทรศัพทมือถือดวยการคํานวณ FDM คาสนามไฟฟาท่ี
กระจายรอบๆรางกายมนุษยขณะใชอุปกรณส่ือสารสามารถนําเสนอไดดวยกราฟภายใน
บทความ ซ่ึงสามารถสรุปผลเฉลยของผลกระทบจากการใชงานโทรศัพทมือถือภายใต
ระบบสายสงไฟฟาแรงสูงดวยการทดสอบระบบสายสงไฟฟา 3 เฟสขนาด 69 kV 50Hz 
โดยใชเสาไฟท่ีมีโครงสรางแบบ H เปนกรณีศึกษาท่ีมีพื้นท่ีขนาด 8 1 m2 ซ่ึงสามารถ
จําลองผลภายใตโครงสรางดังกลาว ผลของเสนสนามไฟฟาท่ีกระจายรอบรางกายมนุษย
ขณะใชโทรศัพทมือถือโทรออก จะเปนกราฟท่ีมีลักษณะความชันสูงและจะมีการกระจาย
ลาดเอียงไปตามรางกายมนุษยขณะใชงานโทรศัพทมือถือ” 

2×

 

PW-70 เวลา 13:40-14:00 น. 
การวิเคราะหเทคนิคการออกแบบสําหรับวงจรกรองความถ่ีในโหมดผลรวมและ
โหมดผลตาง 
คทาวุธ เกียรติกําจร  ปฏิวัติ บุญมา   วีระเชษฐ ขันเงิน 
“บทความนี้นําเสนอเก่ียวกับ การวิเคราะหเทคนิคการรวมตัวเหนี่ยวนําไฟฟาโหมดผลรวม
และโหมดผลตางเขาดวยกัน เพื่อใชในการออกแบบวงจรกรองสัญญาณรบกวน
แมเหล็กไฟฟา โดยใชปริมาตรเทากับขนาดของตัวเหนี่ยวนําโหมดผลรวมเพียงตัวเดียว
เทานั้น สําหรับวงจรกรองสัญญาณรบกวนแมเหล็กไฟฟาจะมีรูปแบบการพันตัวเหนี่ยวนํา
ไฟฟาโหมดผลรวม และโหมดผลตางมี 3 รูปแบบ ไดแก การพันตัวเหนี่ยวนําไฟฟาโหมด
ผลรวมและโหมดผลตางแบบทั่วไป ในท่ีนี้เรียกวาการพันแบบ CM แบบท่ีสอง คือ การพัน
ตัวเหนี่ยวนําไฟฟาโหมดผลรวมและโหมดผลตางแบบ integrated common mode choke: 
ICM ในท่ีนี้เรียกวา การพันแบบ ICM และแบบท่ีสาม คือ การพันตัวเหนี่ยวนําไฟฟาโหมด
ผลรวมและโหมดผลตางแบบ proposed integrated common mode choke:PICM ในท่ีนี้
เรียกวาการพันแบบ PICM โดยจะทําการวิเคราะหตัวเหนี่ยวนําไฟฟาโหมดผลรวมและ
โหมดผลตาง และนํามาประยุกตใชกับวงจรสัญญาณรบกวนแมเหล็กไฟฟา รวมท้ังอธิบาย
การเกิดและวิเคราะหสัญญาณรบกวนแมเหล็กไฟฟาทางสายตัวนํา โดยแยกเปนโหมดผล
รวมและโหมดผลตาง และตัวเหนี่ยวนําแบบใหมท่ีเสนอสามารถนําไปใชในวงจรกรอง
สัญญาณรบกวนแมเหล็กไฟฟา โดยมีผลการจําลองและผลการทดลองยืนยันความ
สอดคลองกัน” 

PW-71 เวลา 14:00-14:20 น. 
ผลกระทบของสัญญาณรบกวนแมเหล็กไฟฟาที่มีผลตอคอมพิวเตอรสวนบุคคลผานทางตัวนํา 
ชุติพนธ   อูยายโสม 
“บทความนี้นําเสนอ ผลกระทบของสัญญาณรบกวนแมเหล็กไฟฟาท่ีมีผลตอคอมพิวเตอรสวน
บุคคลผานทางตัวนํา โดยการนําคอมพิวเตอรสวนบุคคล ซ่ึงประกอบดวยซีพียูยูนิต และจอภาพ
ขนาด 17 นิ้ว ซ่ึงประกอบดวยจอภาพ 2 ชนิดคือ แบบซีอารที และแบบแอลซีดี มาทําการวัด และ
เปรียบเทียบระดับสัญญาณรบกวนแมเหล็กไฟฟา หรือ EMI ผานทางตัวนํา และแฟกเตอรท่ีสําคัญ
ตางๆ ทางไฟฟา โดยการวัดจะอางอิงตามตามมาตรฐาน CISPR-16” 
 

PW-72 เวลา 14:20-14:40 น. 
Analysis of Photonic Crystal Waveguides in Time-Domain by Finite-Element 
Beam Propagation Method with Polygonal Elements 
Thiwan Chowanadisai   Tuptim Angkaew 
“In this paper, Time-Domain Finite-Element Beam Propagation Method (TD-FE-BPM) with 
using the polygonal elements is presented for the analysis of 2D photonic crystal waveguides in 
order to improve the computation time. The performance of the proposed method is compared 
with the TD-FE-BPM using all the triangular elements. The computation results of the pulse 
propagation along straight photonic crystal waveguide demonstrate the improvement in 
computation time by using the proposed method.” 

 

PW-73 เวลา : 14:40-15:00น. 
การหาปริมาณความเขมของสนามแมเหล็กไฟฟาภายในสถานีสงจายกําลังไฟฟา 
ภัทรี เกียรติกําจร  กฤษดากร อินทรวงษ  อภิชาติ พลาทรปริรักษ 
“บทความนี้ไดนาํเสนอคาของความเขมสนามแมเหล็กภายใน สถานีไฟฟาของการไฟฟาสวน
ภูมิภาค  โดยทําการศึกษาสถานีไฟฟา 2 รูปแบบ  คือ สถานีไฟฟาแบบนอกอาคาร Air Insulated 
Substation (AIS) จํานวน 2 สถาน ีและสถานีไฟฟาแบบในอาคาร Gas Insulated Substation (GIS) 
จํานวน 2 สถานีซ่ึงท้ัง 4 สถานนีี้มีการควบคุมการปลดสับอุปกรณไฟฟาผานระบบ Computer base 
Substation Control Systems (CSCS) โดยทําการวัดความเขมสนามแมเหล็กตามตาํแหนงท่ีกําหนด
ไวแลวทําการวิเคราะหและหาคาความเขมสนามแมเหล็ก เพือ่ใชเปนตัวแทนบอกระดับความเขม
สนามแมเหล็กของสถานีไฟฟาท่ีเกิดข้ึนเปนประโยชนตอการออกแบบและผูปฏิบัติงานใหกับการ
ไฟฟาสวนภูมิภาคตอไป”



PW2-6 
วันศุกรท่ี 26 ตุลาคม 2550 เวลา 15:20 น. – 17:20 น.  

หอง : Pailin B 
ประธานกลุมยอย : ดร. สําเริง ฮินทาไม  มหาวิทยาลัยศรีปทุม 
 

PW-74 เวลา 15:20-15:40 น. 
การกําบังสนามแมเหล็กบริเวณใกลเคียงสายสงจายไฟฟาแรงสูง 
สําเริง ฮินทาไม 
“ในบทความนี้ไดทําการตรวจวัดและคํานวณสนามแมเหล็กบริเวณใกลเคียงสายสงจาย
ไฟฟาแรงสูงของการไฟฟานครหลวงในระดับแรงดัน 69 kV และนาํเสนอวิธีการกาํบัง
สนามแมเหล็กดวยการจัดเรียงสายเฟสแบบวงจรเดี่ยวและแบบวงจรขนาน ซ่ึงทําใหเกิด
ความสมดุลทางไฟฟาดวยวิธีการคํานวณทางสนามแมเหล็กไฟฟา พบวาสนามแมเหล็ก
บริเวณใกลเคียงสายสงจายไฟฟาแรงสูงมีคาต่ํากวาคาความปลอดภัยตามมาตรฐานของ 
ICNIRP และผลการกําบังสนามแมเหล็กจะทําใหปริมาณสนามแมเหล็กบริเวณใกลเคียง
สายสงจายไฟฟามีคาลดลงไปประมาณ40-51 เปอรเซ็นต เม่ือแปรียบเทียบกับการจัดเรียง
สายเฟสวงจรเดี่ยวตามแนวดิ่งท่ีมีการใชงานปจจุบัน” 
 

PW-75 เวลา 15:40-16:00 น. 
การเปรียบเทียบผลกระทบของสัญญาณรบกวนแมเหล็กไฟฟาที่มีผลตอ บัลลาสต
อิเล็กทรอนิกสที่มีจําหนายในประเทศไทยผานทางตัวนํา 
ชุติพนธ  อูยายโสม 
“บทความนี้นําเสนอการเปรียบเทียบผลกระทบของสัญญาณรบกวนแมเหล็กไฟฟาท่ีมีผล
ตอบัลลาสตอิเล็กทรอนิกส ท่ีมีจําหนายในประเทศไทยผานทางตัวนํา โดยการนําบัลลาสต
อิเล็กทรอนิกสท่ีมีขายในทองตลาดท่ัวไปในประเทศไทย จํานวน 8 ตราสินคา      ซ่ึงมีพิกัด
กําลัง 36 วัตต มาทําการวัด และเปรียบเทียบระดับสัญญาณรบกวนทางแมเหล็กไฟฟา หรือ 
EMI ผานทางตัวนํา  และแฟกเตอรท่ีสําคัญตางๆ  ทางไฟฟา โดยการวัดจะอางอิงตาม
มาตรฐาน CISPR-16” 

6PW-76 เวลา 16:00-16:20 น. 
การวิเคราะหคาความเครียดสนามไฟฟาแรงสูงในขดลวด  LP และ Lsของหมอแปลงเทสลา 
เพ่ือศึกษาหาประสิทธิภาพของการออกแบบสราง 
สมเกียรติ ทองแกว  ศุภวุฒิ เนตรโพธ์ิแกว  บุญยัง ปล่ังกลาง  ธนากร น้ําหอมจันทร 

“บทความนี้นําเสนอถึงการวิเคราะหคาสนามไฟฟาแรงสูงท่ีเกิดข้ึนในหมอแปลงแรงดันสูงความถี่
สูง (หมอแปลงเทสลา) ขนาดพิกัดแรงดัน 350 kV ความถ่ีสูง 120 kHz  สืบเนื่องจากปญหาในการ
ออกแบบสรางหมอแปลงเทสลา ในปจจุบันพบวาคาแรงดันสูงท่ีสรางข้ึนมีผลตอคาความเครียด
สนามไฟฟาแรงสูงท่ีเกิดข้ึนระหวางขดลวดปฐมภูมิและขดลวดทุติยภูมิ (LP , Ls) เพราะหมอแปลง
ชนิดนี้เปนหมอแปลงแกนอากาศจึงทําใหเกิดปญหาในการฉนวนขดลวดท่ีมีอากาศเปนไดอิเล็ก
ตริกโดยสงผลใหเกิดการแฟลชโอเวอรลงบริเวณขดลวดท้ัง 2 ชุดโดยคาระยะหางของขดลวดท่ี
เหมาะสมจึงจะสามารถลดปญหาดังกลาวได ดังนั้นผูวิจัยจึงไดวิจัยเร่ืองคาความเครียดสนามไฟฟา
ท่ีเ กิดข้ึนระหวางขดลวดทั้ง  2 ชุด  เพื่อใหการออกแบบขดลวดของหมอแปลงเทสลามี
ประสิทธิภาพ ตอไป” 

 
PW-77  เวลา 16:20-16:40 น. 
Optimal Placement of Multi-type Facts Devices in Transmission System in Thailand 
Pornrapeepat Bhasaputra 

“In this paper, hybrid tabu search and simulated annealing (TS/SA) approach is proposed to find 
the optimal placement of multi-type FACTS devices to simultaneously minimize the total 
generator fuel cost and violation function. The problem is decomposed into the multi-objective 
optimal placement (MOOP) of multitype FACTS devices subproblem that is searched by the 
hybrid TS/SA approach and the multi-objective optimal power flow (MOOPF) with multi-type 
FACTS devices subproblem that is also solved by the hybrid TS/SA pproach and quadratic 
programming (QP). Four types of FACTS devices are used: thyristor-controlled series capacitor 
(TCSC), thyristor-controlled phase shifter (TCPS), unified power flow controller (UPFC), and 
static var compensator (SVC). The solution includes multi-location and multi-type of FACTS 
devices. Test results on the modified Electricity Generating Authority of Thailand (EGAT) 160 
bus system indicate that six multi-type FACTS devices can increase the maximum load factor 
by 10% without overloaded line and voltage violation.”



PW3-1 
วันพฤหัสบดีท่ี 25 ตุลาคม 2550 เวลา 12:30 น. – 14:30 น. 

หอง : Emerald 
ประธานกลุมยอย : ผศ. ชาญศักด์ิ อภัยนิภัฒน  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 
 

PW-25 เวลา 12:30-12:50 น. 
Voltage/Reactive Power Flow Control by Genetic Algorithm: Application 
for a Distribution System in Thailand 
Nathaphob Nimpitiwan  Nuntiya Chaiyabut 
 “This paper proposes a strategy which aims to minimize voltage fluctuations and reduce 
line losses in power systems.  The proposed strategy is accomplished by coordinating the 
operation of voltage/ reactive power control equipments, such as on load tap changer 
(OLTC) transformers, automatic voltage regulator (AVR) of distributed generations, 
shunt capacitors (SCs).  The problem is formulated as a mixed nonlinear multi-objective 
optimization problem and solved by utilizing a genetic algorithm (GA).  That is, the 
setting of OLTC transformers and SCs are treated as discrete control variables; the 
settings of AVR are continuous variables.  A distribution system in ChiangMai, a 
northern province of Thailand, is used as a test bed for verifying the feasibility and 
effectiveness of the proposed strategy.  Results from the developed strategy are compared 
with a regular decentralized control.” 

 

PW-26  เวลา : 12:50-13:10 น. 
A Particle Swarm Optimization for Economic Dispatch with Valve-Point 
Effects 
Wichit Krueasuk  Wanchai Chankaipol Keerati Chayakulkheeree  Pasawee Srimord 
“The main focus of this paper shows the application of particle swarm optimization 
(PSO) algorithm to solve the economic dispatch (ED) problem for generating units with 
the non-convex characteristics, as the valve-point effects, cost function. The proposed 
method, particle swarm optimization for economic dispatch (PSO-ED), was applied to 
three-unit and thirteen-unit test systems and the results are compared with a genetic 
algorithm (GA) technique. As a result of the test, we verified that the proposed PSO-ED 
could be more efficiently, leading to substantial fuel cost savings and faster computing 
times” 

 

PW-27 เวลา : 13:10-13:30 น. 
การปรับคาพารามิเตอรที่เหมาะสมของตัวควบคุมพีไอดีดวยวิธีกลุมอนุภาค 
ภูมิยศ  พยัคฆวรรณ  ธีรวุฒิ ไชยธรรม   ศราวุธ โพธิยา   พจน ตั้งงามจิตต 
“การออกแบบตัวคุมพีไอดี ตองทําการปรับคา คือ อัตราขยายสัดสวน อัตราขยายอินทิกรัล 
และอัตราขยายอนุพันธ ซ่ึงสมรรถนะของการควบคุมจะข้ึนอยูกับพารามิเตอรเหลานี้ 
บทความนี้นําเสนอวิธีการใหม ในการปรับคาพารามิเตอรท่ีเหมาะสม ของตัวควบคุมพีไอดี 
โดยใชวิธีกลุมอนุภาค (Particle Swarm Optimization) การทดสอบไดทําการออกแบบตัว
ควบคุมกับขบวนการท่ีมีเสถียรภาพ ขบวนการแบบอินทิกรัล และขบวนการแบบไมมี
เสถียรภาพ อีกท้ังยังพิจารณาผลของเวลาหนวงดวย ข้ันตอนการดําเนินงาน เร่ิมจาก การ
จําลองขบวนการท่ีมีเวลาหนวง ดวยการประมาณของพาเด (Pade’ approximation) 
ตอจากนั้น ทําการหาชวงขอบเขตของพารามิเตอร ทายสุด ทําการคนหาคาพารามิเตอรท่ี
เหมาะสมของตัวควบคุมพีไอดีดวยวิธีกลุมอนุภาค  ผลการทดสอบ  สามารถปรับ
คาพารามิเตอรของตัวควบคุมพีไอดี ท่ีใชควบคุมขบวนการท้ังสาม ไดผลเปนท่ีนาพอใจ 
และเม่ือเปรียบเทียบกับวิธีการอื่นก็ไดผลตอบสนองท่ีดีกวา อีกท้ังงายตอการดําเนินการ” 

 
 
 

PW-28 เวลา 13:30-13:50 น. 
การกําหนดขนาดกําลังการผลิตที่เหมาะสมของเครื่องกําเนิดไฟฟาขนาดเล็กโดยคํานึงถึง
ผลกระทบตอ การทํางานรวมกันของอุปกรณปองกันดวยข้ันตอนวิธีเชิงพันธุกรรม 
สิริภา จุลกาญจน  แนบบุญ หุนเจริญ 
“บทความนี้นําเสนอวิธีการหาขนาดกําลังการผลิตท่ีเหมาะสมของเคร่ืองกําเนิดไฟฟาขนาดเล็ก 
(Distributed Generators: DG) ในกรณีท่ีมีการระบุจํานวนและตําแหนงของเคร่ืองกําเนดิไฟฟา เพือ่
ลดกําลังสูญเสียในระบบจําหนาย โดยไมสงผลกระทบตอการทํางานรวมกันของอุปกรณปองกันท่ี
มีอยูในระบบจําหนายแบบเรเดียล โดยประยุกตข้ันตอนวิธีเชิงพันธุกรรมในการแกปญหา ผล
การศึกษาแสดงถึงผลของเงื่อนไขการทํางานรวมกันของอุปกรณปองกันท่ีมีตอการจํากัดขนาด
กําลังการผลิตท่ีเหมาะสมของ DG และกําลังสูญเสียในระบบท่ีสามารถลดลงได” 
 

PW-29 เวลา 13:50-14:10 น. 
คาสัมประสิทธ์ิความสูญเสียที่เหมาะสมของวัสดุแมเหล็กเมื่อแหลงจายไมเปนไซน 

ธีรพล โพธ์ิพงศวิวัฒน  รัชต ม่ังมีชัย  ชัยวุฒิ ฉัตรอุทัย 

“บทความนี้เสนอวิธีการหาคาสัมประสิทธ์ิความสูญเสียท่ีเหมาะสมของวัสดุแมเหล็กเม่ือแหลงจาย

ไมเปนไซน โดยอางอิงตามสมการของ Steinmetz และใชวิธีการหาคาท่ีเหมาะสมแบบจีเนติก 

รวมกับขอมูลท่ีไดจากการทดสอบวัสดุแมเหล็กโดยการกระตุนสนามแมเหล็กดวยสัญญาณ

แรงดันไฟฟาท่ีไมเปนไซนท่ีความถ่ี 500 Hz, 1 kHz, 5 kHz และ 10 kHz ในการทดสอบใชตัวอยาง

วัสดุแมเหล็กสองชนิดไดแก แกนอารมอฟสและแกนเฟอรไรต จากผลการวิจัยพบวาเสนโคง

ความสัมพันธของความสูญเสียกับคาความหนาแนนเสนแรงแมเหล็กท่ีความถ่ีตาง ๆ ซ่ึงสรางข้ึน

โดยการใชคาสัมประสิทธ์ิท่ีเหมาะสมสามารถแสดงคาความสูญเสียท่ีเกิดข้ึนในวัสดุท่ีคาความ

หนาแนนเสนแรงแมเหล็กและความถี่ตาง ๆ ไดใกลเคียงกับผลที่ไดจากการทดสอบ จะเห็นไดวา

วิธีการนี้จะชวยใหผูออกแบบอุปกรณท่ีใชวัสดุแมเหล็กสามารถนําไปใชพิจารณาคาความสูญเสีย

ของวัสดุและเลือกใชงานไดอยางเหมาะสม” 
 
PW-30 เวลา 14:10-14:30 น. 

การจําลองปรับตัวแปรควบคุมในหลายชวงเวลาสําหรับลดกําลังสูญเสียในระบบสง

กําลังไฟฟา 
สมชาย เบียนสูงเนิน 
“บทความนี้นาํเสนอการจําลองการหาคาปรับต้ังในระบบไฟฟาเพื่อลดกําลงัสูญเสียและรักษา
ระดับแรงดันใหอยูในพิกัดเม่ือตองปรับหลายครั้งในหนึง่วัน ตัวแปรในระบบไฟฟาท่ีจะนํามา
พิจารณาไดแกระดับแรงดันท่ีเคร่ืองกําเนิดไฟฟา แท็ปหมอแปลง SVC และ TCSC.สาระสําคัญใน
การเลือกปรับตัวแปรหลายครั้งในหนึ่งวันคือความถี่ในการปรับต้ังและจํานวนตัวแปรท่ีปรับต้ัง 
การหาความถี่ในการปรับต้ังจะใชกราฟโหลดทางไฟฟามารวมในการพิจารณา สวนจํานวนตัว
แปรท่ีจะปรับต้ังในแตละครั้งจะใชสมการความไวเพื่อหาลาํดับของตัวแปรท่ีมีผลตอกําลังสูญเสีย
ในสายสงไฟฟา การหาคาปรับต้ังท่ีเหมาะสมเลือกใชวิธีอินเทอรเรียพอยนท การทดสอบใชกับ
ระบบมาตรฐาน IEEE 14 บัสIEEE 30 บัส และ IEEE 57 บัส. ผลการทดสอบไดทราบแนวทางที่ดี
สําหรับการปรับต้ังหลายครั้งในชวงหนึ่งวันเพือ่ลดกําลังสูญเสียในสายสง” 



PW3-2 
วันพฤหัสบดีท่ี 25 ตุลาคม 2550 เวลา 14:50 น. – 16:50 น.  

หอง : Emerald 
ประธานกลุมยอย : ดร. บุญยัง ปลั่งกลาง มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุร ี

 
PW-31 เวลา 14:50-15:10 น. 
Transmission Pricing for Enhanced Single Buyer Model in the Thai Electricity 
Supply Industry 
Cattareeya Adsoongnoen Weerakorn Ongsakul  Thanapong Suwanasri 
“This paper proposes a transmission pricing for the Enhanced Single Buyer model in the 
Thai Electricity Supply Industry. The transmission pricing comprises three components; 
Transmission Use-of-System charge (TUoS), connection charge, and common service 
charge. The original TUoS charge is a uniform tariff for each voltage level. It does not send 
incentive signal to the transmission users depending on system usage and congestion. The 
sensitivity method is proposed to deliver the incentive signal to the users by multiplying the 
original TUoS tariff with the nodal sensitivity index for each connecting point. Both, active 
and reactive power are taken into consideration by analyzing MVA-flow via the transmission 
lines. The Thai 424-bus power system demonstrates the method exemplarily.” 

 
PW-32 เวลา 15:10-15:30 น. 
การประเมินความสามารถในการสงผานกําลังไฟฟา 
ณัฐพล ตาทิคุณ  กุลยศ อุดมวงศเสรี 
“ความสามารถในการสงผานกําลังไฟฟา (Total Transfer Capability, TTC) เปนดัชนีท่ีบงบอก
ถึงขนาดกําลงัไฟฟาสูงสุดท่ีสามารถสงผานระบบไฟฟากําลงัโดยท่ีระบบยังคงทํางานเปนปกติ 
และไมละเมิดขีดจํากัดใดๆ จนถึงปจจุบันมีงานวิจัยท่ีนําเสนอวิธีการคํานวณคา T T C  เปน
จํานวนมาก อยางไรก็ตามวิธีการเหลานั้นมีขอจํากัดท่ีตองอาศัยเวลาในการคํานวณคอนขาง 
มากบทความนี ้ นาํเสนอวิธีการคํานวณหาคา T T C ดวยวิธี T w o - S t e p  ซ่ึงแบงการคํานวณ
ออกเปนสองข้ันตอนหลักคือ ข้ันตอนแรก เปนการทํานายขีดจํากัดของการสงผานกําลังไฟฟา 
ตอจาก นั้น จะนําขีดจํากัดท่ีทํานายไดไปใชในการคํานวณคา TTC อยางละเอียดในข้ันตอนที่
สองตอไป เม่ือทําการทดลองใชวิธีการที่นาํเสนอกับระบบไฟฟามาตรฐาน 4 บัส 9บัส 14 บัส 
และ IEEE-118 บัส ปรากฏวา ผลลพัธท่ีไดเม่ือเปรียบเทียบกับวิธีการดั้งเดิม เปนท่ีนาพอใจ” 
 

PW-33 เวลา 15:30-15:50 น. 
Distributed Slack Bus Power Flow Part I: Mathematical Model and 
Framework 
Keerati Chayakulkheeree  Wichit Kleaursuk  Punyarak Khamklar  Worapong Pirindra 
“This paper presents the mathematical model and test example of distributed slack bus power 
flow (DSPF) program. The method can diversify the power imbalance to voltage controlled 
buses in the system via participation factor. Therefore, the automatic generation controls 
(AGC) of the generators can be incorporated in this power flow model. The DSPF is tested 
with the IEEE 30 bus system. Numerical results shown that the method can effectively 
represent the generation control characteristics to the power flow model and potentially be 
applied to the overcoming competitive electricity supply industry.” 

8PW-34 เวลา 15:50-16:10 น. 
Distributed Slack Bus Power Flow  Part II: Prospect and Challenge for 
Competitive Environments   
Keerati Chayakulkheeree  Nimit Boonpirom  Pasawee Srimood Prakit Liengpradis 
“This paper introduces an application of distributed slack bus power flow to competitive 
electricity supply industry (ESI). The participation factors of the generators are obtained by 
the weighted average of AGC accepted quantities in the ancillary services market. The 
results shows that the proposed method can satisfactory represent the system behavior that 
all generators are response to power imbalance. In addition, the proposed method results in 
the better justified AGC setting in competitive electricity market than that of using single 
slack bus power flow.”  

 
PW-35 เวลา 16:10-16:30 น. 
An Investigation Study on Fuzzy Line Flow Limit Constraints  in Competitive 
Electricity Markets  
Keerati Chayakulkheeree  Kasidaj TipamornwiwatEakarat  Plunoi  ChairatWisutirat 
Paradorn Raungkool 
“In this paper, the fuzzy set theory is applied to model the soft constraint limits. The fuzzy 
constrained optimal dispatch is formulated as a fuzzy optimization problem and converted 
into a crisp optimization problem. An efficient successive linear programming method is 
then modified to solve the new problem. Numerical test results on IEEE 30-bus system show 
that the fuzzy constrained method could give a good trade-off between reducing generation 
cost and satisfying constraints, and produce more realistic generation schedules when a 
feasible solution cannot be obtained by using the crisp OPF.” 
 

PW-36 เวลา 16:30-16:50 น. 
การจัดสรรกําลังการผลิตอยางเหมาะสมโดยไมขึ้นกับบัสอางอิงของระบบ 
กรณี พงษคุมภัย  กุลยศ อุดมวงศเสรี 
“ในปจจุบันท่ีความตองการไฟฟาสูงข้ึนอยางตอเนื่องในขณะที่เชื้อเพลิงซ่ึงเปนตนทุนหลักก็มี
ราคาสูงข้ึนเชนกัน การผลิตไฟฟาใหเพียงพอตอความตองการโดยที่มีตนทุนการผลติต่ําท่ีสุดจึง
เปนปญหาท่ีมีความสําคัญอยางย่ิง ปจจุบันมีงานวิจัยจํานวนมากที่ศึกษาเกี่ยวกับเร่ืองนี ้อยางไร
ก็ดี วิธีการเหลานั้นก็มีขอจํากัดท่ีผลการจัดสรรกําลังการผลิตข้ึนกับการเลือกบัสอางองิในข้ัน 
ตอนของการคํานวณการไหลของกําลงัไฟฟาเพื่อประเมนิกําลงัไฟฟาสูญเสียในระบบดังนั้น 
ผลเฉลยท่ีไดจากวิธีดังกลาวยังไมอาจเรียกไดวาเปนผลการจัดสรรกําลังท่ีเหมาะสมมากท่ีสุด
จริง บทความนี้จะนําเสนอวิธีการจัดสรรกําลงัการผลิตกําลงัไฟฟาอยางเหมาะสมโดยท่ีผลเฉลย
ท่ีไดจะไมข้ึนอยูกับการเลือกบัสอางอิงในระบบ ซ่ึงเราอาจจะสรุปไดวาผลการจัดสรรกําลังการ
ผลิตท่ีไดจากวิธีการที่นาํเสนอนี้เปนวิธีท่ีคุมคาและมีตนทุนตํ่าท่ีสุด” 
 
 



PW3-3 
วันศุกรท่ี 26 ตุลาคม 2550 เวลา 8:30 น. – 10:10 น.  

หอง : Emerald 
ประธานกลุมยอย : ดร. พรระพีพัฒน ภาสบุตร มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร 

 
PW-78 เวลา 8:30-8:50 น. 
On-line Estimation of Dynamic Security Margin using Artificial Neural Networks 
Thanaphat Sittithumwat  Kevin Tomsovic   
“This paper proposes a pattern matching approach using Artificial Neural Networks to 
estimate the security margin on-line. The security margin for a given power system is 
obtained by applying standard operations criteria for transient response to off-line time 
simulations. These simulations then form a database that can be used to train the networks. 
Feature selection based on statistical approaches is employed to overcome the dimensional 
problem of applying the neural networks to larger systems. The numerical results of the 
Western Electricity Coordinating Council system clearly validate the methodology.” 

 
PW-79 เวลา 8:50-9:10 น. 
การวิเคราะหสมรรถนะของรีเลยระยะทางโซน 3 แบบแผนภูมิสถานะภายใตพลวัต
และการควบคุมของเครื่องกําเนิดไฟฟาแบบซิงโครนัส 
กนก สุวรรณกาญจน  แนบบุญ หุนเจริญ 
“บทความนี้ศึกษาสมรรถนะการลดความผิดพลาดในการทํางานของรเีลยระยะทางโซน 3 เพื่อ
มิใหการตัดวงจรท่ีเกิดข้ึนสงผลกระทบทําใหระบบโดยรวมสูญเสียเสถียรภาพ โดยใชแผนภูมิ
สถานะรวมกับสัญญาณท่ีเกิดจากสภาวะชั่วครูเปนตัวชวยในการตัดสินใจ รีเลยโซน 3 จะไมทํา
การตัดวงจรในกรณีท่ีเกิดสภาวะโหลดเกินข้ึนในระบบ ผลจากการทดสอบพบวาวิธีท่ีเสนอทํา
ใหรีเลยโซน 3 ยังคงทํางานไดถูกตองภายใตพลวัตและการควบคุมของเคร่ืองกําเนิดไฟฟาแบบ
ซิงโครนัส” 
 

PW-80 เวลา 9:10-9:30 น. 
การหาตําแหนงฟอลตในระบบจําหนายแบบเรเดียลโดยใชซัพพอรตเวกเตอรแมชีน 
ณรงค นันทกุศล   สุทธิชัย เปรมฤดีปรีชาชาญ 
“บทความนี้กลาวถึงการหาตําแหนงฟอลตในระบบจําหนายแบบเรเดียลโดยใชซัพพอรต
เวกเตอรแมชีน โดยนําคากระแสฟอลตจากโปรแกรม PSS/ADEPT และพัฒนาบนโปรแกรม 
MATLAB ในการหาตําแหนงของฟอลตส่ีชนิด ของระบบจําหนายของอําเภอสันกําแพง
จํานวน 1 สายปอน ระยะทางประมาณ 11 กิโลเมตร โดยมีขอมูลจุดเกิดฟอลต 105 จุด กระแส
ฟอลตรวม 30 ขอมูล ผลท่ีไดวัดจากคาความผิดพลาดสมบูรณเฉลี่ย ซ่ึงฟอลตชนิดสามเฟสลง
ดินเทากับ 167.33 เมตร ฟอลตชนิดหนึ่งเฟสลงดินเทากับ 3.14 เมตร ฟอลตชนิดระหวางเฟส
เทากับ 97.59 เมตร และฟอลตชนิดระหวางเฟสลงดินเทากับ 20.05 เมตร” 

9PW-81 เวลา 9:30-9:50 น. 
การศึกษาระบบการผลิตพลังงานไฟฟาจากพลังงานลมในระบบไฟฟากําลัง 
พิชัย เมืองประทุม  เชาว ชมภูอนิไหว  วรวัฒน ตั้งศรีอนุกุล   มณฑล ลีลาจินดา  
ไกรฤกษชาย ชมภูอินไหว 
“บทความนี้นําเสนอเก่ียวกับระบบการผลิตพลังงานไฟฟา จากพลังงานลมโดยทําการศึกษา
เปรียบเทียบ ระหวางเทคโนโลยีเคร่ืองกําเนิดไฟฟาพลังงานลม 2 ชนิดหลัก ท่ีนิยมใชงานมาก
ท่ีสุดในปจจุบัน ซ่ึงประกอบดวย กังหันลมความเร็วคงท่ีท่ีเปนเคร่ืองกําเนิดไฟฟาเหน่ียวนํา
แบบกรงกระรอก (Squirrel Cage Induction Generator, SCIG) และกังหันลมความเร็ว
ปรับเปล่ียนไดท่ีเปนเคร่ืองกําเนิดไฟฟาเหนี่ยวนําแบบดับบลิเฟด (Doubly Fed Induction 
Generator, DFIG) ในบทความ ไดจําลองระบบการเชื่อมตอกังหันลมเขากับระบบจําหนาย เพือ่
เปรียบเทียบสมรรถนะของกังหันลมท้ัง 2 ชนิด โดยใช MATLAB & Simulink การศึกษาใน
คร้ังนี้ครอบคลุมถึงสมรรถนะในการทํางานของกังหันลมในระหวางท่ีมีความเร็วลมคงท่ีและ
เม่ือเกิดการเปล่ียนแปลงของความเร็วลมนอกจากนี้ ยังพิจารณาในสภาวะเมื่อเกิดฟอลตข้ึนท่ี
วงจรขายอีกดวย ซ่ึงจากผลของการจําลองระบบแสดงใหเห็นวา ระบบของ DFIG ท่ีมีการ
ควบคุมโดยอุปกรณอิเล็กทรอนิกสกําลัง (Converter) จะมีสมรรถนะการทํางานโดยรวมทีด่กีวา 
SCIG ระหวางท่ีเกิดส่ิงรบกวนข้ึนในวงจรขายและเม่ือเกิดการเปลี่ยนแปลงของความเร็วลม” 

 
PW-82 เวลา 9:50-10:10 น. 
การศึกษาเปรียบเทียบผลกระทบตอระบบไฟฟาเมื่อติดต้ังเครื่อ กําเนิดไฟฟาแบบ
กระจาย ตางชนิดเขากับระบบ 
อนุรักษ ขําดี  วินัย พรพจนรัตนะกุล  ชาย ชมภูอินไหว  มณฑล ลีลาจินดาไกรฤกษ               
ศุลี บรรจงจิตร 
“ในการศึกษาเก่ียวกับความม่ันคง ความมีเสถียรภาพ และความนาเชื่อถือของระบบไฟฟากําลัง 
มีหลากหลายปจจัยท่ีเก่ียวของกับหัวขอดังกลาว แตอยางไรก็ตาม ส่ิงท่ีควรพิจารณาเปนอันดับ
ตนๆ คือ พฤติกรรมของเคร่ืองกําเนิดไฟฟา (Generator) ซ่ึงเปนแกนหลักในการจายกําลงัไฟฟา
ใหแกระบบไฟฟา ความกาวหนาทางเทคโนโลยีไดสงผลใหเคร่ืองกําเนิดไฟฟาหลักของระบบ
ไฟฟาในปจจุบันมีหลายชนิด เชน Round-rotor Synchronous Generator (RRSG), Salient Pole 
Synchronous Generator (SPSG) และ Induction Generator (IG) ซ่ึงเคร่ืองกําเนิดท่ีกลาวมาน้ีจะ
มีรูปแบบการควบคุม (Model Control) แตกตางกันออกไป ดังนั้นเม่ือเกิดภาวะรบกวนหรือ
ผิดปกติ (Fault) ข้ึนท่ีระบบก็จะทําใหผลกระทบตอบสนองตอระบบแตกตางกันออกไปดวย 
บทความนี้จะไดกลาวถึงผลกระทบการตอบสนองของระบบเมื่อเพิ่มเคร่ืองกําเนิดไฟฟาเขาไป
ในระบบ ท้ังในสภาวะปกติ (Normal Condition) และสภาวะเกิดฟอลต (Fault Condition) ข้ึนท่ี
ระบบไฟฟา” 

 



PW3-4 
วันศุกรท่ี 26 ตุลาคม 2550 เวลา 10:30 น. – 12:10 น.  

หอง : Emerald 
ประธานกลุมยอย : ผศ.ดร. กีรติ ชยะกุลคีรี มหาวิทยาลัยศรีปทุม 

 
PW-83 เวลา 10:30-10:50 น. 
การออกแบบและสรางอินทิเกรเตอรแบบชดเชยชนิดตัวตานทานและตัวเก็บประจุ
หลายชั้น 
ธนากร เพ็ญทอง  ธนสิทธ หลิ่มสิริอนุสรณ  ณัฐพงษ ดรละคร นฤพนธ ดีจริง   
พีรวุฒิ ยุทธโกวิท  นรเศรษฐ พัฒนเดช  มณฑล ลีลาจินดาไกรฤกษ 
“บทความนี้ไดนาํเสนอวิธีสการออกแบบสรางอินทิเกรเตอรแบบชดเชยชนิดตัวตานทานและ
เก็บประจุแบบหลายชัน้ เพือ่ใชในระบบวัดท่ีมีการเปลี่ยนแปลงทางเวลาแบบช่ัวขณะ ซ่ึงความ
ผิดพลาดในการวัดเกิดจากชวงเวลาบริเวณหางคลื่นมีคาลดลง ในการทดสอบไดทําการเปรียบ
ระหวางอินทิเกรเตอรชนิดตัวตานทานและตัวเก็บประจุแบบเดิมหรือแบบ 1 ชั้น ดวยการ
จําลองแบบดวยคอมพวิเตอรกับการทดสอบจริงเม่ือนาํอินทิเกรเตอรไปใชงานรวมกับขดลวด
โรกอฟสกี ผลการทดสอบอินทิเกรเตอรท่ีทําการออกแบบสรางข้ึนใหมมีความผิดพลาดในการ
วัดเวลาหางคล่ืนนอยกวา 1 %” 
 

PW-84 เวลา 10:50-11:10 น. 
ผลของความชื้นตอการเกิดเบรกดาวนไฟฟ ากระแสตรงขั้วลบในแกปแทง-ระนาบ 
และแกปทรงกลม-กลม 
กิตติศักด ิ ศรีสวัสดิ  ศุภกิตติ  โชติโก  ณัฐวุฒ ิชยาวนิช 
“บทความนี้ไดมีการศึกษาความสัมพันธของผลของความช้ืนใน อากาศมีผลกระทบอยางไรตอ
การเกิดเบรกดาวนไฟฟ ากระแสตรงข้ัวลบ ตามมาตรฐาน IEC 60-1 (1989) ท่ีซ่ึงประเทศไทย
บางคร้ังมีความชื้น สัมบูรณท่ีสภาวะความหนาแนนมาตรฐานหรือ h/δ มีคาสูงเกินขอบเขต
การ ยอมรับการใชสมการปรับแกสภาวะบรรยากาศสําหรับไฟฟ ากระแสตรงท่ีไม เกิน13 
g/m3 (อางอิงท่ี 20°C, 1,013 mbar) เพื่อใหเกิดความชัดเจนจึงไดอางอิง แนวทางการศึกษาและ
ข้ันตอนการปฏิบัติตางๆตามมาตรฐาน IEC 60-1 (1989) การทดสอบไดเลือกวิธีแบบหลาย
ระดับ (Multiple level) เพื่อทดสอบหาคา แรงดัน U50% ท่ีความชื้นตางๆกัน ตัวนําทดสอบ
ชนิดแกปทองแดงชนิดแทง ปลายแหลม-ระนาบมีระยะแกปทดสอบที่ 2, 3, 4, 5 และ 6 cm 

และตัวนําแกป ทรงกลมเสนผานศูนยกลาง 5 cm มีระยะแกปท่ี 1, 1.5, 2 และ 2.4 cm” 
 

PW-85 เวลา 11:10-11:30 น. 
ผลกระทบจากแรงดันอิมพัลสหนาคล่ืนชันตอคุณสมบัติการฉนวนของนํ้ามันหมอแปลง 
นรงฤทธ์ิ   เสนาจิตร     ไชยพร  หลอทองคาํ 
“บทความฉบับนี้ เปนรายงานการศึกษาผลกระทบจากแรงดันอิมพัลสหนาคลื่นชันตอ
คุณสมบัติการฉนวนของน้ํามันหมอแปลง โดยไดออกแบบชุดทดสอบ (Test Cell) และใช
เกณฑการทดสอบเก็บผลเชิงสถิติตามมาตรฐาน ASTM  ทําการทดสอบหาคาความคงทน
ฉนวนน้ํามันหมอแปลงดวยชุดอิเล็กโตรด 2 แบบ คือ แบบระนาบ-ระนาบ และ แบบทรงกลม-

ทรงกลม  ทดสอบเปรียบเทียบดวยแรงดันอิมพัลสฟาผามาตรฐาน 1.2/50 μs และแรงดันอิม

พัลสหนาคลื่นชันท่ีระดับความชันหนาคล่ืน 2 ชวง คือ 2500 – 3000 kV/μs และ 3500 – 4000 

kV/μs  ผลการทดลองท่ีไดแสดงในรูปของคาแรงดันเบรกดาวนเชิงสถิติและในรูปของกราฟ
แสดงคุณลักษณะสมบัติแรงดัน-เวลา (v-t curve) ผลท่ีไดพบวาท้ังคาแรงดันเบรกดาวนและ
เสนเขตอิมพัลสของน้ํามันหมอแปลงกรณีทดสอบดวยแรงดันอิมพัลสหนาคลื่นชันจะมีคาสูง
กวากรณีแรงดันอิมพัลสฟาผามาตรฐาน โดยไมข้ึนกับรูปทรงอิเล็กโตรดท่ีทดสอบท้ังข้ัวบวก
และข้ัวลบ”  

10PW-86 เวลา 11:30-11:50 น. 
การออกแบบและสรางตัวเก็บประจุมาตรฐานเพ่ือใชในการวัดแรงดันกระแสสลับ 
สุชาติ มณทปใหญ  เกริก แซเล่ือง  ฐิติพงษ เจียงสุขใส จิรายุ จันทรช ู ณัฐพันธ บุญเสนอ 
“บทนี้นําเสนอ การออกแบบและสรางตัวเก็บประจุอัดกาซ พิกัด 17 pF 200kV ซ่ึงตัวเก็บประจุ
ท่ีสรางข้ึนนี้จะสามารถใชในการวดัแรงดันกระแสสลับดวยหลักการโวลเตจดิไวเดอร และ
หลักการชับและโฟเทสคิว ในหองปฎิบัติการไฟฟาแรงสูง การออกแบบไดใชการจําลองแบบ
ดวยคอมพิวเตอรเพื่อชวยศึกษาพฤติกรรมของสนามไฟฟาท่ีเกิดข้ึนบนตัวเก็บประจุกอนท่ีมี
การสราง และทดลองจริงในหองปฎิบัติการไฟฟาแรงสูงซ่ึงใหผลเปนท่ีนาพอใจ ท้ังในสวน
การทดลองความคงทนตอแรงดันกระแสสลับและอัตราสวนลดทอนแรงดันท่ีคงท่ี เม่ือใชตัว
เก็บประจุนี้ในการวดัแรงดันสูงกระแสสลับ” 
 

PW-87 เวลา 11:50-12:10 น. 
การเปรียบเทียบการตรวจจับสัญญาณการเกิดดิสชารจบางสวนโดยอุปกรณคาบเก่ียว 
กับการใชสายอากาศที่สรางขึ้นและสายอากาศมาตรฐาน VHF/UHF 
ประวิทย เพ็ชรผ้ึง มณฑล ลีลาจินดาไกรฤกษ นรเศรษฐ พัฒนเดช พีรวุฒิ ยุทธโกวิท 
 “บทความวิจัยนี้นําเสนอการตรวจวัดดิสชารจบางสวนดวยสายอากาศมาตรฐานและ
สายอากาศท่ีออกแบบสรางข้ึนเปรียบเทียบกับ วิธีดั้งเดิม (Conventional method) โดยจําลอง
วัสดุท่ีผิดพรองข้ึน  3  ลักษณะ  คือ โคโรนาดิสชารจ ดิสชารจภายใน และดิสชารจตามผิว แลว
ทําการตรวจวัดดิสชารจบางสวนท่ีเกิดข้ึนในหองปฏิบัติการไฟฟาแรงสูง สําหรับ   การตรวจวัด
ดวยสายอากาศจะทําการตรวจวัดในหองชีลด นําผลที่ไดมาเปรียบเทียบกัน โดยการตรวจวัด
แบบดั้งเดิมนั้นขนาดของดิสชารจบางสวนจะข้ึนอยูกับคาแรงดันท่ีปอน สวนมุมเฟสท่ีเกิดข้ึน
จะข้ึนอยูกับชนิดของความผิดพรอง ในกรณีการตรวจวัดดวยสายอากาศมาตรฐานและ
สายอากาศท่ีออกแบบนั้นจะมีความสอดคลองกันกลาวคือขนาดของสัญญาณจะข้ึนอยูกับ
ระดับแรงดันทดสอบ  สวนความถ่ีท่ีเกิดข้ึนของดิสชารจบางสวนของการเกิดความผิดพรองแต
ละชนิดจะแตกตางกันโดยท่ี คาความถ่ีของโคโรนาดิสชารจปรากฏเดนชัดภายในชวงความถี่ 
60 MHz ถึง 200 MHz ดิสชารจภายในมีความถ่ีตั้งแต 40 MHz ถึง 80 MHz และดสิชารจตามผิว
มีชวงความถี่ท่ีสามารถตรวจวัดได 50 MHz ถึง 100 MHz และชวงความถี่ 150 MHz ถึง 250 
MHz เปนชวงความที่ปรากฏชัดเจน  ซ่ึงกลาวในเบ้ืองตนไดวาสายอากาศท่ีสรางข้ึนนี้สามารถ
ตรวจวัดสัญญาณการเกิดดิสชารจบางสวนได” 
 



PW3-5 
วันศุกรท่ี 26 ตุลาคม 2550 เวลา 13:00 น. – 15:00 น.  

หอง : Ruby 
ประธานกลุมยอย : ดร. ธนพงศ สุวรรณศรี สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนครเหนือ 

 
PW-88 เวลา 13:00-13:20 น. 
อุปกรณประหยัดพลังงานไฟฟาสําหรับระบบไฟถนน 
ไพฑูรย สิงหประเสริฐ ชาญศักดิ ์อภัยนิพัฒน 
“บทความนี้นําเสนออุปกรณประหยัดพลังงานไฟฟาสําหรับระบบไฟถนน เพื่อลดปริมาณ
กําลังไฟฟาท่ีจายใหกับหลอดโซเดียมความดันสูงขนาด 400 วัตต โดยใชวิธี NCWI ในการลด
ขนาดแรงดันไฟฟาท่ีจายใหกับชุดหลอด ดวยการใช triac ตอขนานกับตัวตานทานเปนสวิตช
ในการตัดรูปคล่ืนแรงดันไฟฟาการทํางานของอุปกรณท้ังหมดถูกควบคุมดวยไมโครคอน-
โทรลเลอร ET-BASE PIC 40 ผลการทดสอบอุปกรณพบวาสามารถลดการจายกําลังไฟฟา
ใหกับหลอดไดในชวง 100-50% ของกําลังไฟฟาท่ีจายใหกับชุดหลอดท้ังหมด” 
 

PW-89 เวลา 13:20-13:40 น. 
การหาปริมาณพลังงานไฟฟาที่ประหยัดไดจากการใชระบบควบคุมแสงสวางดวย
ไมโครคอนโทรลเลอร 
สุชาติ  แยมเมน  สัญญา พรหมภาสิต ศยามล วังธนะรุงโรจน 
“บริษัทไทยแอรโรว (พิษณุโลก) จํากัด ไดจัดทําโครงการอนุรักษพลังงานแบบมีสวนรวมแก
พนักงาน ตลอดจนสนับสนุนใหมีการพัฒนาระบบควบคุมปริมาณแสงสวางพื้นท่ีทํางาน
ภายในโรงงานซอมบํารุงใหไดความสองสวางตามมาตรฐานสากล  บทความนี้  จึงมี
วัตถุประสงคเพื่อหาปริมาณพลังงานไฟฟาท่ีประหยัดไดจากการทดลองใชงานระบบควบคุม
ปริมาณแสงสวางท่ีพัฒนาข้ึนเทียบกับการใชระบบไฟฟาแสงสวางแบบดั้งเดิมโดยการประเมิน
ขอมูลพลังงานท่ีบันทึกเปนเวลา 1 เดือน จากผลการทดลอง เม่ือนําระบบระบบควบคุมแสง
สวางดวยไมโครคอนโทรลเลอรมาใชสามารถลดปริมาณพลังงานไฟฟาลงไดถึง 32.12% เทียบ
กับการใชงานรูปแบบดั้งเดิม” 
 

PW-90 เวลา 13:40-14:00 น. 
ผลกระทบของการผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตยตอความแมนยําในการพยากรณ
โหลดระยะสั้น 
พิรดา บุญเปลือ้ง  แนบบุญ หุนเจริญ 
“บทความนี้ศึกษาความแมนยําในการพยากรณโหลดระยะส้ันเม่ือมีการผลิตไฟฟาจากเซลล
แสงอาทิตยเชื่อมตออยูในระบบจําหนาย โดยใชเครือขายประสาทเทียมในการพยากรณโหลด 
และทําการประมาณคาความเขมแสงดวยกระบวนการสุมแบบเกาสเชียนในการคํานวณ
กําลังไฟฟาท่ีผลิตไดจากเซลลแสงอาทิตย ผลจากการศึกษาพบวาระดับกําลังการผลิตจากเซลล
แสงอาทิตยตั้งแตรอยละ 5 ข้ึนไปเม่ือเทียบกับความตองการใชไฟฟาสูงสุดในระบบ สงผลทํา
ใหความแมนยําในการพยากรณโหลดลดลงในระดับท่ีสังเกตได” 

11PW-91 เวลา 14:00-14:20 น. 
โคมไฟแอลอีดีพลังงานแสงอาทิตยพรอมระบบประหยัดพลังงาน 
เอกรินทร วาสนาสง 
“บทความนี้เปนการนําเสนอแนวทางการออกแบบ และการจัดสรางโคมไฟ LED พลังงาน
แสงอาทิตยเพื่อใชกับทางเดินเทา พรอมระบบควบคุมการใชพลังงาน โดยคํานึงถึงความ
เหมาะสมในการใชพลังงานตามเวลา โคมไฟท่ีนําเสนอประกอบดวยสวนสําคัญ 5 สวนไดแก 
แผงเซลลแสงอาทิตย อุปกรณควบคุมการชารจ แบตเตอร่ี โคมไฟ LED และ ชุดควบคุม PIC 
Microcontroller หลักการของการควบคุมคือ การลดการใชพลังงานใหเหมาะสมกับจํานวนคน
ท่ีใชทางเดินเทาโดยใชสมมุติฐานท่ีวา คนท่ีใชทางเดินเทาหลังส่ีทุม นาจะมีปริมาณนอยกวาคน
ท่ีใชทางเดินเทากอนส่ีทุม ดังนั้นในชวงเวลาหลังส่ีทุมคร่ึง จนถึงเชาเราจึงทําการลดการใช
พลังงานอยางอัตโนมัติ และเปนระบบ โดยมีสวนของการเปดปดตามความเขมแสงเพิ่มเขาไป
ดวย สําหรับสวนควบคุม เราใช PIC Microcontroller เบอร 16F877 ซ่ึงทํางานในลักษณะเปน
สมองกลฝงตัว เพื่อประมวลผล และ ส่ังงาน” 

 
PW-92 เวลา 14:20-14:40 น. 
แนวทางการหาคา UGR โดยวิธี Tabular Method 
กานต มนุญตระกูล  ชาญศักดิ์ อภัยนพิัฒน 
“ส่ิงท่ีใชเปนเกณฑเร่ืองของแสงสวางแยงตา อาจมีหลากหลายแนวทางแตแนวทางท่ีไดรับ
ความนิยมสูงสุดในปจจุบันคือแนวทางUnified Glare Rating(UGR) โดยคาUGRอาจไดมาจาก
วิธีTabular Method ,UGR Tables หรือ UGR Curveวิธีใดวิธีหนึ่ง ซ่ึงวิธีTabular Methodเปนวิธี
ท่ีแสดงคาของUGRท่ีเกิดข้ึนจริงจากการออกแบบระบบไฟฟาแสงสวาง 
 

PW-93 เวลา 14:40-15:00 น. 
การศึกษาคุณสมบัติของฟลมบางไมโครคริสตัลไลนซิลิกอนออกไซดชนิดพี 
ชาญวิทย วงษกุหลาบ   นิรุธ ปนเกตุ  พอพนธ สิชนุกฤษฏ  วิสุทธ์ิ ฐิติรุงเรือง 
“บทความนี้นําเสนอกระบวนการสรางฟลมบางไมโครคริสตัลไลนซิลิกอนออกไซดชนิดพี(P-
μc :SiOx)โดยกระบวนการซีวีดีแบบพลาสมาโดยกาซท่ีใชในระบบ คือ กาซไซเลน (SiH4), 

กาซคารบอนไดออกไซด(CO
2
),กาซไตรเมททิลโบรอน(TMB)และกาซไฮโดรเจน(H

2
) 

หลังจากนั้นเราทําการศึกษาคุณสมบัติของฟลมบางไมโครคริสตัลไลนซิลิกอนออกไซดชนิดพี
(P-type μc -SiOx:H)ท่ีทําการสรางท่ีเงื่อนไขอัตราสวนของกาซคารบอนไดออกไซดกับกาซ

ไซเลนในกระบวนการซีวีดีแบบพลาสมาท่ีแตกตางกัน(CO2/ SiH4) คือ 0%,20%,40%,60%

และ80% โดยนําไปวัดคุณสมบัติตางๆ ไมวาคุณสมบัติทางแสง,คุณสมบัติทางไฟฟาและ
คุณสมบัติทางโครงสราง เชน การวัดผลตอบสนองทางแสง,การวัดการกระเจิงรามาน,การ
ถายภาพโครงสรางดวยSEM ซ่ึงจะพบวาอัตราการปลูกฟลมบางมีคาลดลงเม่ืออัตราสวนของ
กาซคารบอนไดออกไซดกับกาซไซเลนมีคาสูงข้ึน และคาvolume fractionของฟลมและ คา
ของความนําไฟฟามีมีคาลดลงเม่ืออัตราสวนของกาซคารบอนไดออกไซดกับกาซไซเลนมีคา
สูงข้ึน โดยเราจะนําคุณสมบัติของฟลมบางท่ีไดไปศึกษาหาเงื่อนไขที่เหมาะสมกับการนําสราง
เปนชั้นรับแสง(window layer)ของเซลลแสงอาทิตยชนิดฟลมบางตอไป” 
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PW-94 เวลา 15:20-15:40 น. 
Congestion Management in Electricity Market with PTDF 
for Allocating Congestion Cost among Bilateral Transactions 
Komson Daroj   Bundhit Eua-Arporn 
“The paper presents a Congestion Management (CM) framework for a hybrid pool and 
bilateral market. In the proposed method, with application of linear programming, the 
congestion cost is minimized by adopting available means, e.g. generation re-dispatch, 
interruptible loads, and distributed generations. For a power pool, a spot pricing theory is 
applied so that the congestion cost is included in nodal prices. Under a bilateral 
transaction, PTDF is proposed as an index for allocating the congestion cost. The results 
based on AC and DC PTDF are then compared.” 

 
PW-95 เวลา 15:40-16:00 น. 
การควบคุมการผลิตกําลังไฟฟาตามความตองการของภาระในระบบประจุไฟ
รถยนต 
วีรชัย พัฒนพิบูล  ไพบูลย นาคมหาชลาสินธุ 
“บทความนี้นําเสนอตัวควบคุมแรงดันและกระแส (VCC) สําหรับอัลเทอรเนเตอรแบบลัน
เดลลในระบบประจุไฟรถยนตท่ัวไป  เพื่อใหมีความยืดหยุนเพิ่มข้ึน ดวยการควบคุมการ
ผลิตกําลังไฟฟาเพื่อตอบสนองตอความตองการของโหลด ตัวควบคุม VCC ท่ีเสนอ อาศัย
ชองวางระหวางแรงดันไฟฟาบัสกับแรงดันไฟฟาครอมข้ัวแบตเตอร่ีขณะท่ีเปดวงจร  ใน
วงจรตนแบบ ตัวควบคุม VCC กําหนดคําส่ังการผลิตกําลังไฟฟาของอัลเทอรเนเตอร โดย
อาศัยขอมูลกระแสโหลดท่ีวัดได และกระแสอัดประจุแบตเตอร่ีท่ีตั้งคาไว  ในการ
ตรวจสอบประสิทธิผลของตัวควบคุม VCC ท่ีเสนอ เราไดทําการทดสอบภายใตเงื่อนไข
ท่ีวากระแสอัดประจุแบตเตอร่ีถูกควบคุมใหเปนศูนย และใหเปนคาคงท่ีท่ีกําหนด” 
 

PW-96 เวลา 16:00-16:20 น. 
ตนแบบเครื่องยกของหนักดวยแมเหล็กไฟฟาแบบวงกลมขนาดเล็กเพ่ือใชงานใน
อุตสาหกรรม 
กรุง ลือวัฒนา  รัชต ม่ังมีชัย  ศิริวัฒน  โพธิเวชกุล 
“บทความนี้นําเสนอ ตนแบบเคร่ืองยกของหนักดวยแมเหล็ก ไฟฟาแบบวงกลมขนาดเล็ก 
โดยสรางโปรแกรมชวยในการออกแบบตน แบบตัวเคร่ือง และทําการทดสอบการใชงาน
จริง ในอุตสาหกรรม โปรแกรม Visual basic ถูกนํามาใชในการออกแบบชุดกําเนิด
สนามแมเหล็ก และแสดงผลเปนรูปภาพ 2 มิติพรอมดวยพารามิเตอร จํานวนรอบของ
ขดลวด และขนาดของขดลวด เคร่ืองยกน้ําหนักดวยแมเหล็กไฟฟาตนแบบมีพิกัด 250kg 
พิกัดแรงดันไฟฟากระแสตรง 95Vdc กระแส 2A พรอมระบบสํารองไฟฟาฉุกเฉิน จากนั้น
นําผลการทดลองท่ีไดมาเปรียบเทียบกับผลการออกแบบ และวิเคราะหสาเหตุความ
ผิดพลาด เพื่อเปนขอมูลในการศึกษา และจัดสรางเคร่ืองยกของหนักดวยแมเหล็กไฟฟา
แบบวงกลมขนาดเล็กท่ีมีประสิทธิภาพสูงตอไป” 

PW-97 เวลา 16:20-16:40 น. 
การวิเคราะหเรโซแนนทอินเวอรเตอรแบบก่ึงบริดจที่มีการควบคุมแรงดันเอาทพุทเพ่ือใช
ในงานเตาหุงตมเหน่ียวนําความถ่ีสูง 
เจนณรงค เสนามนตรี   วิริยะ พิเชฐจําเริญ 
“ในบทความวิจัยนี้ไดนําเสนอข้ันตอน การวิเคราะหเร-โซแนนทอินเวอรเตอรแบบก่ึงบริดจท่ีมี
การควบคุมแรงดันเอาทพุทเพื่อใชในงานเตาหุงตมเหนี่ยวนําความถี่สูง รายละเอียดจะประกอบไป
ดวยการนําวงจรอินเวอรเตอรแบบก่ึงบริดจความถ่ีสูงมาประยุกตใหสามารถควบคุมกําลังไฟฟา
ดวยการควบคุมแรงดันเอาทพุท พรอมกับการวิเคราะหหาสมการแรงดันเอาทพุท vo และกระแส
เอาทพุท io ของวงจรท่ีคาดิวตีไซเคิลตางๆ  พรอมท้ังนําสมการแรงดันและกระแสเอาทพุทไป
คํานวณหากําลังไฟฟาเอาทพุท Po และกําลังไฟฟาอินพุทอินเวอร- เตอร Pd เม่ือมีการเปลี่ยนแปลง
คาดิวตีไซเคิลระหวาง 0-100% จากการทดสอบดวยเคร่ืองตนแบบสามารถหุงตมน้ํา0.5 ลิตรให
เดือดไดภายใน 2.5นาที ท่ีคากําลังไฟฟาเอาทพุท 1150 วัตต” 

 
PW-98 เวลา 16:40-17:00 น. 
การติดต้ังตัวเก็บประจุอยางเหมาะสมโดยพิจารณาความคุมคาของเงินลงทุนและ
ผลตอบแทน 
กุลยศ อุดมวงศเสรี 
“วิธีการหนึ่งซ่ึงมักถูกใชในการปรับปรุง และแกปญหาคุณภาพไฟฟาในระบบจําหนายก็คือ การ
ปรับปรุงตัวประกอบกําลังไฟฟาโดยการติดต้ังตัวเก็บประจุแบบขนานเขาท่ีบัสใดบัสหนึ่งใน
ระบบ ในการติดต้ังตัวเก็บประจุในระบบไฟฟากําลงันั้น เราจะตองพจิารณา ตาํแหนง ขนาด และ
ชนิดท่ีเหมาะสมของตัวเก็บประจุ โดยผลของการติดตัง้นั้นจะตองไมละเมิดขีดจํากัดของระบบ 
นอกจากนี้เม่ือพิจารณาถึงสภาวะเศรษฐกิจในปจจุบันแลว เปาหมายหลักอีกอยางท่ีควรจะตองถูก
พิจารณาควบคูกันไปดวยก็คือความคุมคาของผลตอบแทนจากการลงทุนบทความนี้ จะนาํเสนอ
แนวคิดและวิธีการวิเคราะหการติดต้ังตัวเก็บประจุในระบบจําหนาย โดยคํานึงถงึขอจํากัดทาง
เทคนิคของระบบควบคูไปกับความคุมคาทางเศรษฐศาสตร วิธีการที่นําเสนอในบทความน้ี เปน
สวนหนึ่งของโครงการวิจัย เพื่อลดกําลงัสูญเสียในระบบจําหนายของการไฟฟาสวนภูมิภาค” 
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